.

nstituto Tecnolégico de Tlalnepantla

INSTITUTO TECNOLOGICO
DE TLALNEPANTLA

DIVISION DE ESTUDIOS DE POSGRADO
E INVESTIGACION

MAESTRIA EN
INGENIERIA MECANICA
(MPIM-2005-18)

PRESENTA:
COORDINACION Y CONSEJO DE POSGRADO

DE LA MAESTRIA EN
INGENIERIA MECANICA

Tlalnepantla de Baz, Edo. de México, Febrero del 2010



1.- PERFIL DE INGRESO Y EGRESO

1.1 pefil de ingreso

Perfil de ingresol.os interesados en cursar la maestria en ingenieria mecéanica, deberan contar con
las siguientes competencias, habilidades y actitudes:

e Aplicar conocimientos cientificos y tedgicos en las areas de energia, disefio,
manufactura, automatizacion y control de materiales, entre otras.

¢ Emplear tecnologias de integracién de sistemas, al utilizar los recursos en forma segura,
racional, eficiente, econémica y sustentable

¢ Actitud éti@, creativa, emprendedora y de compromison con el bienestar del pais

¢ Podra desmpefiar sus actividades enn diferentes instituciones publicas y privadas

¢ Desempefiarse en diversas areas de la ingenieria, en la micro, pequefia, mediana o gran
empresas

¢ Desarrolir y emprenderproyectos empresariales propios que impacten en el ambito
social y econémicale su entornoy del pais

1.2 Perfil de egreso; El egresado de esta maestria sera capaz de:

¢ Mantenerse actualizado, a través del estudio de innovaciones y neevasntes
cientificotecnolégicas.

e Planear, coordinar y dirigir el disefio y construccion de elementos mecanicos.

e Participar en proyectos de investigacion relacionados con la tecnologia de
maquinaria.

o Aplicar los conocimientos y habilidades en el deskrréécnolégico, para la
solucion de problemas industriales particulares en el area metalmecanica.

o Desempenfar actividades de docencia en Centros de Estudios Superiores.

2.- REQUISITOS DE INGRESO AL PROGRAMA INDICANDO UNA LENGUA EXTRANJERA.

Los interesads en cursar la maestria en amgeria mecanica, deberan ser egresados de las
siguiente carreras:

¢ IngenieriaMecénicalngenierigElectromecanicalngenieria Mecanica y electrica
¢ Poseer titulo de Licenciatura y cedula profesional (afin a la maestria)roaregdio
minimode 8.0)

¢ Certificado de estudios profesionales
e Certificado de bachillerato
e Acta de nacimiento



e CURP

e Curriculum vitae

e Carta compromiso

¢ Cuatro fotografias tamafio infantil

e Elaborar solicitud al programa

e Aprobar curso propedéutico o examen deeselion EXANI 111 del ceneval.

e Acreditar un nivel de ingles equivalente 300 puntosd ¢ 2e¢6 ¢ C | @ f I R2 LJ2 NJ
centro de idiomas del Instituto Tecnoldgico de Tlalnepantla (ITTLA), Harmon Hall
o Interlingua

3.- OBJETIVOS GENERALES Y PARTICULARES DEMIRREGRISGRADO

3.1 Objetivo general. Formar profesionistas con alta calidad en el disefio y comportamiento
mecanico de elementos de maquinas y con capacidad innovadora para desarrollar, difundir y
generar conocimientos cientificos y tecnol6gicos en esteitamb

3.20bjetivos especificotos estudios de maestria tienen las siguientes finalidades:

e Formar profesionales capaces de incorporarse y participar en trabajos de investigacion
cientifica y desarrollo tecnoldgico aplicando sus conocimientos y las metide
necesarias, de forma original e innovadora

A Capacitar a los egresados en la deteccion y andlisis de problemas de, disefio
innovando, mejorando y adaptando tecnologias en procesos productivos.

A Instruir a los estudiantes para ejerceactividades docems a nivel de licenciatura y
posgrado en instituciones de educacidn superior y centros especializados.

4.- ESTRUCTURA DEL PLAN DE ESTUDIOS CON INDICACION DEL NOMBRE DE LOS CURSOS,
NUMERO DE CREDITOS, CONTENIDOS METODOLOGIA DE LA ENSENANZA Y APRENDIZAJE,

CRITERIOS Y PROCEDIMIENTOS DE LA EVALUACION, BIBLIOGRAFIA RELEVANTE Y ACTUALIZADA
ASI TAMBIEN ES IMPORTANTE INDICAR LA FECHA DE INICIO DE SU VIGENCIA

4.1Plan de estudios por linea de trabajo

Maestria en Ingenieria Mecénica. 106 créditos



Horas Horas Horas Horas | Créditos
Teobri@as Practicas tl’?.b-ajo Totales
adicional
Ciencia, tecnologia, sociedad e 16 12 20 48 3
innovacion
Fundamentos de ingenieria 32 12 52 96 6
mecanica
Seminario | 16 0 32 48 3
Seminario Il 16 0 32 48 3
Seminario Il 16 0 32 48 3
Proyecto de innovacién 0 0 64 64 4
Tesis 0 0 384 384 24
Horas Horas Horas Horas | Créditos
Linea de trabajo:1 Teoricas Practicas trz.;lb.ajo Totales
adicional
Disefio y comportamiento
mecanico de elementos de
maguinas
Ensamble de conjuntos y 32 0 64 96 6
maquinas
Dinamica de maquinas 32 0 64 96 6
Introduccién al método del 32 15 49 96 6
elemento finito
Andlisis y sintesis de mecanism 32 0 64 96 6
Disefio avanzado 32 0 64 96 6
Mecanica del medio continuo 32 0 64 96 6
Mecanica de solidos 32 0 64 96 6
Mecanica experimental 32 0 64 96 6
Matematicas avanzadas 32 0 64 96 6
Integridad estructural 32 0 64 96 6
Disefio mecanico 32 0 64 96 6




Responsables de la imparticion de la asignatura

Asignatura

Catedratico

Ciencia, tecnologia,
sociedad e innovacion

M.C Joaquin Marquez Vargas.

Fundamentos de
ingenieria mecanica

DR.José Solis Romero

Seminario | DR Benjamin Vargas Arista
Seminario Il DR Benjamin Vargas Arista
Seminario Il DR.José Solis Romero

Proyecto de innovacion

Tesis

Ensamble de comntos
y maquinas

M.C. Miguel Angel Paredes Rueg

Dinamica de maquinas

M.C Rodolfo Veldzquez Mancilla

Introduccién al método
del elemento finito

DR.José Solis Romero

Andlisis y sintesis de
mecanismos

M.C Rodolfo Velazquez Mancillg

Disefio avanzado

M.C Daniel Amaro Barrera

Mecanica del medio
continuo

M.C. Miguel Angel Paredes Rued

Mecéanica de solidos

M.C. Miguel Angel Paredes Rueg

Mecanica experimental

M.C Daniel Amaro Barrera

Matematicas avanzada

M.C. Miguel Angel Paredes Rueo

Integridad estuctural

DR.José Solis Romero

Disefio mecanico

M.C

Daniel Amaro Barrera

Ciencia de los
materiales

DR Benjamin Vargas Arista




2.4 Estructura por asignatar

ASIGNATURA: CIENCIA, TECNOLOGIA, SOCIEDAD E INNOVACION

Nombre de la asignaturaCiencia, €cnologia, sociedad e innovacién
Linea de trabajo: Disefio y Comportamiento Mecénico de Elementos de Maquinas
Horas teoriehoras préacticashoras trabajo adicionédhoras totales

16 ¢ 12 ¢ 20 ¢ 48

1. HISTORIAL DE LA ASIGNATURA

Lugar y fecha de Participantes Observaciones

elaboracion o revision . o
(cambios y justificacion)

Direccion General de Representantes de 4 Institutos Propuesta Reeliminar
Institutos Tecnoldgicos 2| Tecnologicos, participantes en Ig
de abril de 2004 Catedra CTS+I México de la OF

Instituto Tecnoldgico de Profesores Participantes en la | Analisis y conformacioén d
Mérida 21y 22 de juniod| Cétedra CTS+l México de la OF la asignatura
2004

Instituto Tecnoldgico de Profesores Participdes en la Definicion de la asignatur
Oaxaca 9 al 11 de agost| Catedra CTS+| México de la OE
de 2004




2. PREREQUISITOS Y CORREQUISITOS

Asignatura obligatoria en el primer periodo.

3. OBJETIVO DE LA ASIGNATURA

Proporcionar al alumno los conceptos, teorias y perspectivas que le permitan examinar las
relaciones entre ciencia, tecnologia e innovacién, con los aspectos filosoficos, politicos,
econdémicos, sociales y ecoldgicos, con la finalidad de generar valores y actitudes
responsables en la produccién y aplicacion del conocimiento cientifico y tecnoldgico.

4. APORTACION AL PERFIL DEL GRADUADO

La materia contribuye a la conformacién de una actitud critica, responsable y propositiva
en el egresado, ante las implicaciones econdmicas, sociales y ecoldgicas, del proceso de
generacion y aplicacion del conocimiento cientifico y de las innovaciones tecnoldgicas,
con el que seguramente estara estrechamente relacionado en el desempefio de su vida
profesional. Especificamente el curso coadyuva a:

e Contextualizar el proceso de generaciéon y aplicacion del conocimiento cientifico y
tecnoldgico.

e Generar una capacidad de analisis sobre el rol social y ético del cientifico y del
tecnélogo.

e Asumir una clara responsabilidad respecto a los impactos que los proyectos de
innovacion tecnolégica puedan tener en los aspectos socioeconémicos y ecolégicos,
a fin de evitar o minimizar los efectos negativos.

e Conformar una cultura que favorezca la participacion y discusion social sobre las
orientaciones de la investigacion cientifica y tecnolégica.

e Favorecer el empleo de enfoques multi e interdisciplinarios y holisticos en el proceso
de investigacion cientifica y tecnoldgica, que incorporen las dimensiones sociales y
ecoldgicas en los proyectos de investigacion.

e Percibir el proceso de generacidon de conocimiento cientifico y tecnolégico como un
fendmeno social complejo y determinado de manera multiinstitucional.

e Ademés promovera y fortalecera la identidad del estudiante como conciente de su
papel catalizador de proyectos que solucionen los problemas colaterales o




5. CONTENIDO TEMATICO

UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS
Introduccion a los estudios de 1.1. Conceptualizacion de la Cienc
ciencia y la tecnologia Tecnologia, Sociedad e Innovacién
1 1.2. Aspectos filosoficos de Gencia.
1.3. Implicaciones ambientales de cieng
y tecnologia en las sociedad
Objetivo El alumno debatira los contemporaneas. }
problemas fioséficos y sociales d  1.4. Factores de transformacion en i
la ciencia, tecnologia e innovaci formas  de  produccion  de
actuales apreciando s conommlen,to en la socieda
. . contemporanea.
importancia en su entorno
contexto profesional y ambiental.
Tiempo: 2 hrs.
CTS+l y su filosofia 2.1. Concepto y antecedentes
histéricos de CTS+l (alta y bajal
2 iglesia).
2.2. Laresponsabilidad social y ética de

Objetivo: El alumno examinard I¢ cientificos, tecnologos y
principios y filosofia CTS administradores de la ciencia y de
integrandolos al planteamiento d la tecnologia.
problemas cientificos 2.3. La democratizacion de la ciencia y
tecnolégicos. de Ig tecnologia. 3

Hacia una nueva relacién entre

ciencia y conocimiento social.
Tiempo: 4 hrs.
Sistemas de Innovaci@ 3.1. Introduccién a la economia de la
Nacionales y Regionales. Ciencia y Tecnologia.

3 3.2. Sistemas Nacionales y Regionaleg
de Innovacién: conceptos vy
ejemplos.

Objetivo: El alumno analizai  3.3. Situacion y perspectivas de




UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS

criticamente los sistemas innovacién para América Latina.
nacionales y regionales @

innovacion, como formas d

entender la produccién de

conocimiento cientifico \

tecnoldgico.

Tiempo: 2 hrs.

Ciencia y tecnologia para

desarrollo sostenible

4 4.1. El conocimiento cientifico y
tecnolégico en la problematica y
politica ambiental.

Objetivo: El alumno analizara 4.2. Aportaciones del enfoque CTS+| &
papel del conocimiento cientific los problemas ambientales.
y tecnolégico en la generacién 4.3. E_valuguon y preservacion de la
i diversidad sociocultural 'y
solucién de protdmas L.
. . ecologica.
ambientales bajo el enfoqu
CTSHI.
Tiempo: 4 hrs.
5 Politicas publicas y evaluacion 5.1. La escala axiolégica y sapel en
la ciencia y la tecnologia. el desarrollo cientifico vy
tecnoldgico.
5.2. Los valores y su papel en el
desarrollo cientifico y tecnoldgico.
Objetivo: El alumno evaluara I§ 5.3. La produccién cientifica,
directrices, principios y normas d tecnologica y su medicion.
politica cientifica y tecnologic —9-4- Indlca_do_res y _eval_uauon del
con el enfoque CTS conocimiento  cientifico y su
impacto social.
Directrices, pincipios y normas de




UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS

politica cientifica y tecnolégica.

Tiempo: 2 hrs.

Gestion del conocimiento

6 6.1. Capital lmano, intelectual y
conocimiento til.

Objetivo: El alumno sera capaz { 6.2. Tecnologia y competitividad.
examinar los elementos qu| 6.3. Propiedad intelectual, patentes,
intervienen en un modelo d¢ marcas y registros.

gestion del conocimiento desde | 6-4- Mercado  de tecnologia,  su
perspectiva CTS transferencia y asimilacion.

CTS+l en la gestion de la ciencia y de |
tecnologia.

Tiempo: 2 hrs.

6. METODOLOGIA DE BRROLLO DEL CURSO

Queda a eleccion del docente manejar un problema especifi@qaata unidad, o bien un solo
problema para todo el curso.

7. SUGERENCIAS DE EVALUACION

e A través de ensayos versados sobre los problemas sugeridos en las unidades y
relacionados con las lecturas de la bibliografia.

e Elaboracién de un reporte sobre un problema de la localidad haciendo su analisis y
recomendando las soluciones fundamentadas baja el enfoque CTS+I




BIBLIOGRAFIA Y SOFTWARE DE APOYO

Unidad 1
Lecturas obligatorias:

Lépez Cerezo J. (1999). Los estudios de ciencia, tecnologia y sociedad, Revista Iberoamericana de Educacién
Numero 20 (Mayo-Agosto 1999) 217-225 pp. http://www.campus-oei.org/salactsi/cerezorie20.htm

Latour Bruno. AfDadme un | abor at o-Cetimay M. Mulkay (ads.}, Scier®e @Gbservédu n
Perspectives on the Social Study of Science, Londres: Sage, 1983, pp. 141-170. http://www.campus-
oei.org/salactsi/latour.htm

Winner Langdon. ¢ Tienen politica los artefactos? En: Publicacion original: "Do Artifacts Have Politics?" (1983), en: D.
MacKenzie et al. (eds.), The Social Shaping of Technology, Philadelphia: Open University Press, 1985.
http://www.campus-oei.org/salactsi/winner.htm

Bibliografia complementaria:
Alonso, A.; Ayestaran, I., y Ursta, N. (eds.): Para comprender Ciencia, Tecnologia y Sociedad, Estella: EVD, 1996.

Gonzélez Garcia, M.; Lépez Cerezo, J.A., y Lujan, J.L.: Ciencia, Tecnologia y Sociedad: una introduccion al estudio
social de la ciencia y la tecnologia, Madrid: Tecnos, 1996.

Unidad 2

Lecturas obligatorias:

Acevedo, J.A., Vazquez, A. Y Manassero, M.A. (2002). El movimiento Ciencia, Tecnologia y Sociedad y la ensefianza
de las ciencias. En linea en Sala de Lecturas CTS+I de la OEI, Version en castellano del capitulo 1 del libro de
Manassero, M.A., Vazquez, A. y Acevedo, J.A. (2001): Avaluaci6 dels temes de ciéncia, tecnologia i societat. Palma de

Unidad 3
Lecturas obligatorias:
Landabaso, M., Oughton, C.yMorgan,K.( 1999) , ATh regional innovation pol

e
centuryo, Revista Valenciana doéEstudis Auton, mics, Res
http://www.campus-oei.org/cursoctsi/PLandae.pdf

ESCORSA, Pere (2003), iLa regi-n y el fomento a | a inn
en |l a construcci-n de Sistemas regionales de I nnovaci
(Organizacion de Estados Iberoamericanos), Lima, Pert. En linea formato PDF http://www.oei.es/pereescorsa.pdf

Bibliografia Complementaria:

CASTELLS, Manuel (1994) , ASilicon Valley: donde todo comenz- 0, d
iLas tecn-polis del mundoo, Alianza Editorial, Madrid

ESCORSA, Pere (1986), AEI modelo italiano de Zamiovracdi-f

NirarriAn Rar~ralana



http://www.campus-oei.org/salactsi/cerezorie20.htm
http://www.campus-oei.org/salactsi/latour.htm
http://www.campus-oei.org/salactsi/latour.htm
http://www.campus-oei.org/salactsi/winner.htm
http://www.campus-oei.org/salactsi/acevedo13.htm
http://www.campus-oei.org/salactsi/acevedo13.htm
http://www.campus-oei.org/salactsi/acevedo13.htm
http://www.campus-oei.org/salactsi/acevedo13.htm
http://www.campus-oei.org/salactsi/cerezorie20.htm
http://www.campus-oei.org/cursoctsi/PLandae.pdf
http://www.oei.es/pereescorsa.pdf
http://www.oei.es/pereescorsa.pdf

Unidad 4
Lecturas obligatorias:

Herrera, A. et al. (1994) Las nuevas tecnologias y el futuro de América Latina: Riesgo y oportunidad, Editorial de
las Naciones Unidas y Siglo XXI Editores, México

Comision Mundial del Medio Ambiente y Desarrollo-ONU (1988) @ANuestro Futuro Com¥%

Enkerlin, E. C., et al (1997) Ciencia ambiental y Desarrollo Sostenible, Ed. Internacional Thomson Editores,
México

Hart, S. L. (1997)at é®Biegonfdomgraesnusntgai mable worl do, en
February, pp 66-76

Meadows, D. H. et al (1992) Mas alla de los limites del crecimiento, Ed. El Pais-Aguilar, Madrid.
Lectura complementaria:

Centro de Alternativas del Desarrefandacion Dag Hammarskdld (1986) Desarrollo a escala humana. Una Opcién para el
Qantiann de Chile

Unidad 5

Lecturas obligatorias:

Documento normativo de CONACYT

Normativo de Investigacion y Posgrado del SNIT_2005

Albornoz, Mario, Politica Cientifica. Documento en PDF http://www.oei.es/ctsiima/albornoz.pdf

Barré, Rémi, La produccion de indicadores para la politica de investigacion e innovacion: organizacién y contexto
institucional.

Hernan Jaramillo, S. y Albornoz, Mario (Compiladores), En el universo de la medicion. La perspectiva de la ciencia y la
tecnologia. Documento en PDF http://www.oei.es/ctsima/POCI_Barre_Unidad_2.pdf

Fernandez Polcuch,Er nesltao ,medii ci - n del i mpact o s o @ObcamhentdenPDFa ci e
http://www.oei.es/ctsiima/polcuch.pdf

Disponibles en linea en:

http://www.oei.es/catedramexico2.htm

Lecturas complementarias:
Programa Nacional de Educacion (Politicas de Ciencia y Tecnologia)

Programa Institucional de Innovacion y Desarrollo (P1ID del SNIT)

Bush, Vannevar, ACienci a, La frontera smnREDES 14, revisthrde dstodio® sogiakes da |
la ciencia Documento en PDFE http://www.oei.es/ctsiima/VANNEVARBUSH.pdf

Mendoza, Al ej arEdvrad,uacfi - n mul ticriterio de mEdugrdodartnez (edi®r) ci e

Estrategias, planificacion y gestion de ciencia y tecnologia. Documento en PDF
http://www.oei.es/ctsiima/POCI_Mendoza_Unidad 2.pdf



http://www.oei.es/ctsiima/albornoz.pdf
http://www.oei.es/ctsiima/POCI_Barre_Unidad_2.pdf
http://www.oei.es/ctsiima/polcuch.pdf
http://www.oei.es/catedramexico2.htm
http://www.oei.es/ctsiima/VANNEVARBUSH.pdf
http://www.oei.es/ctsiima/POCI_Mendoza_Unidad_2.pdf
http://www.oei.es/ctsiima/POCI_Mendoza_Unidad_2.pdf

Unidad 6

Sol ® Par el | ald gestion dElcomatimientocy Ja fofinacién El aprendizaje tecnolégicoo Uni versi
Politécnica de Catalunya http://www.oei.es/sole.pdf

Separata de | a F innodagignien laEu@ga Odt Conocifiento. Impacto de la nueva economia en el
proceso de innovacién empresarialohttp://www.oei.es/catmexico/CotecSeparata.pdf

Merino MorerEd, pGarellogd,e Ifa gesti-n de Il a informaci-n en
http://www.madrimasd.org/revista/revistal7/tribuna/tribuna2.asp

Albert, José, fiReflexiones sobre la Gestidn del Conocimientoo .
http://www.madrimasd.org/revista/revistal7/aula/aulal.asp

Serradel | L-pez, EnrLe,ggsfuan B®tezpnhAogel eAt o 8n |
http://uoc.edu/dt/20133/index.html

Martin Rubio, Irene y De la Calle Duran, Carmen, fiEvolucion de la gestion del conocimiento hacia la creacién de valor.
Est udi o d ehttu/fwveraadrionasd.org/revista/revistal7/aula/aula2.asp

Pl az Landa et @estiorRdelicamaimiento; undivision integradora del aprendizaje organizacionalo
http://www.madrimasd.org/revista/revistal8/tribuna/tribuna2.asp

9. PRACTICAS PROPUESTAS

Se sugiere que lasrdrticas propuestas sean realizadas por equipos para estar en
concordancia con la finalidad de fomentar la discusion de ideas que plantea el curso. En este
sentido, se proponen las siguientes practicas por unidad:

Unidad Préctica

Discusion de algun problema local, nacional o internacion
relacionado con el desarrollo de la ciencia y la tecnologia

1. Introduccion a los preferentemente del area tematica del posgrado respectiy

estudios de la ciencia 'y la
tecnologia.

Discusion grpal:

e ¢ Hay una cultura tecnolégica?

e ¢ Se puede intervenir sobre los factores culturales
para mejorar el nivel de desarrollo cientifico
tecnoldgico?



http://www.oei.es/sole.pdf
http://www.oei.es/catmexico/CotecSeparata.pdf
http://www.oei.es/catmexico/CotecSeparata.pdf
http://www.oei.es/catmexico/CotecSeparata.pdf
../../../../usuario/Configuración%20local/Temp/ZGTemp/El%20papel%20de%20la%20gestión%20de%20la%20información%20en%20la%20estrategia%20organizativa
../../../../usuario/Configuración%20local/Temp/ZGTemp/El%20papel%20de%20la%20gestión%20de%20la%20información%20en%20la%20estrategia%20organizativa
http://www.madrimasd.org/revista/revista17/aula/aula1.asp
http://www.uoc.edu/dt/20133/index.html
http://www.uoc.edu/dt/20133/index.html
http://www.madrimasd.org/revista/revista17/aula/aula2.asp
http://www.madrimasd.org/revista/revista17/aula/aula2.asp
http://www.madrimasd.org/revista/revista18/tribuna/tribuna2.asp

Tiempo: 2 hrs.

2. Ciencia, Tecnologia,
Sociedad e innovacién, y
su filosofia.

Tiempo: 2 hrs.

Entrevista con algin ingtigador en ciencia o tecnologia,
respecto a su responsabilidad ética.

Discusioén grupal:

e ¢ Se puede intervenir sobre los factores culturales
para mejorar el nivel de desarrollo cientifico y
tecnoldgico?

3. Sistemas de innovacion
nacional y regional.

Tiempo: 2 hrs.

Analizar algan caso concreto que represente una experie|
exitosa de vinculacién interinstitucional para la innovacior
tecnoldgica en México. Por ejemplo: la industria del calza
en Leodn, Gto.; La industria tequilera en Jalisco; @l tie
henequén en Yucatan, etc.

Discusion grupal

¢, Cual es el papel en el desarrollo de las empresas y de |4
economia en general?

4. Ciencia y tecnologia para
desarrollo sustentable.

a) Estudio de algun problema ecoldygiccal o regional,
incluyendo la aportacion de ideas y enfoques cientific
y tecnolégicos para su solucion.

00 5Aa0dzaAsy RS |
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Tiempo: 2 hrs.

Ensayo:

e ;COmo quiero ver mi ciudad o mi conded en 20
afnos? ¢ Coémo no quiero ver mi ciudad o mi
comunidad en 20 afios?

e Explicar las actividades antropogénicas desde los
distintos enfoques planteados ademas proporcion|
ejemplos de ecgroductos.

e Elaboracion integrada hacia la valoracion

4. Politica publicas y
evaluacion de ciencia 'y
tecnologia.

Tiempo: 2 hrs

Discusion de la politica de ciencia y tecnologia del CONA
o del organismo correspondiente a nivel estatal.

Ensayo:

e ¢ Cudles son los principales modelos sobre el dise
evaluacid de politicas publicas en ciencia 'y
tecnologia?

e (A quién les corresponde la evaluacion de la cien
y de la tecnologia y, mas aun, la toma de decision
sobre las politicas de su desarrollo y sobre el cont
de los riesgos generados por sus aplicaci@nes

Discusion grupal:

e ¢ Qué tan internacional es la ciencia?

e ;COmo pueden mejorarse las politicas publica
en México?

e ¢ Quién debe participar en su disefio y
evaluacion?




5. Gestion del
conocimiento.

Tiempo: 2 hrs.

Entrevista con algun funcionario del Ingtd Mexicano de la
Propiedad Intelectual, sobre los beneficios que aporta y Ic
obstaculos que enfrenta el organismo en su relacion con |

empresas mexicanas.

10. CATEDRATICO RESPONSABLE

¢ M.C. Joaquin Marquez Vargas.

SEMINARIO |

Nombre :Seminaro |

16 ¢ 0 ¢ 32 ¢ 48

Linea de trabajo: Disefio y Comportamiento Mecéanico de Elementos de Maquin

Horas teorishoras practicadoras trabajo adicionatoras totales

1. HISTORIAL

Lugar y fecha de

Participantes

Obsevaciones




elaboracién o revision

(cambios y justificacion)

Instituto Tecnoldgico de|Dr. Alfonso Anguiano Garcia

Tlalnepantla

noviembre de 2004

Dr. José Solis Romero

M.C. Daniel Amaro Barrera
M.C. Rodolfo Velasquez Mancilla

M.C. Miguel Angel Paredes Rued:

Revision y actualizedn de
planes y programas @
estudios de Posgrado d
SNEST.

octubre 2004

2. PRIREQUISITOS Y CORREQUISITOS

Obligatoria en el primer semestre

3. OBJETIVO

Instruir al alumno en la revisién bibliografica y que adquiera los elementos necesarios para

formular y defender el protocolo del proyecto de tesis

10. CATEDRATICO RESPONSABLE

DR Benjamin Vargas Arista

SEMINARIO I

Linea de trabajo: Difie y Comportamiento Mecanico de Elementos de Maquinas

Horas teorighoras practicadoras trabajo adicionahoras totales

Nombre:Seminario I

16 ¢ 0 ¢ 32 ¢ 48




1. HISTORIAL DE LA ASIGNATURA

Lugar y fecha de

elaboracion o revision

Participantes

Observaciones

(cambos vy justificacion)

Tlalnepantla

noviembre de 2004

Instituto Tecnolégico de

Dr. José Solis Romero

Dr. Alfonso Anguiano Garcia

M.C. Daniel Amaro Barrera

M.C. Rodolfo Velasquez Mancilla
M.C. Miguel Angel Paredes Rued:;

M.C. José Antonio Navarrete Priel

Revisidn y actualizacién
planes y programas ¢
estudios de Posgrado d
SNEST.

octubre 2004

2. PRIREQUISITOS Y CORREQUISITOS

Seminario |

3. OBJETIVO DE LA ASIGNATURA

Que el estudiante presente avances de su proyecto de tesis, oral y escrito participando en
actividades académicas programadas para fortalecer su formacion




10. CATEDRATICO RESPONSABLE

Dr. Benjamin Vargas Arista

SEMINARIO I

Nombre: Seminario Il

Linea de trabajo: Disefio y Comportamiento Mecéanico de Elementos de Maquinas

Horas teorishoras practicadoras trabajo adicionahoras totales

16 ¢ 0 ¢ 32 ¢ 48

1. HISTORIAL DE LA ASIGNATURA

Lugar y fecha de

elaboraddn o revision

Participantes

Observaciones

(cambios y justificacion)

Tlalnepantla

noviembre de 2004

Instituto Tecnoldgico de

Dr. José Solis Romero

Dr. Alfonso Anguiano Garcia

M.C. Daniel Amaro Barrera

M.C. Rodolfo Velasquez Mancilla

M.C. Miguel Angeld?edes Rueda

Revisidn y actualizacién
planes y programas @
estudios de Posgrado d
SNEST.

octubre 2004




M.C. José Antonio Navarrete Priel

2. PRIREQUISITOS Y CORREQUISITOS

Seminario |
Seminario Il

3. OBJETIVO DE LA ASIGNATURA

Que el estudiante presente la culminacion de los objetivos de su proyecto de investigacion
de tesis a través de la predefensa de su proyecto de tesis

10. CATEDRATICO RESPONSABLE

e Dr. José Solis Romero

ASIGNATURA: DINAMICA DE MAQUINAS

Nombre de la asignatur@inamica de Maquinas.
Linea de trabajo: Disefio y Comportamiento Mecanico de Elementdsigeinas
Horas teorighoras practicasoras trabajo adicionatoras totales

32¢0¢64c 96




1. HISTORIAL DE LA ASIGNATURA

Lugar y fecha de

elaboracion o revision

Participantes

Observaciones

(cambios y justificacion)

Tlalnepantla

noviembre de 2004

Instituto Tecnol@ico de

Dr. José Solis Romero

Dr. Alfonso Anguiano Garcia

M.C. Daniel Amaro Barrera

M.C. Rodolfo Velasquez Mancilla
M.C. Miguel Angel Paredes Rued:;

M.C. José Antonio Navarrete Priel

Revisidn y actualizacién
planes y prgramas d€
estudios de Posgrado d
SNEST.

octubre 2004

2. PRIREQUISITOS Y CORREQUISITOS

Seminario |.

Ciencia, tecnologia, sociedad e innovacion
Fundamentos del area.

Mateméticas avanzadas.

Analisis y sintesis de mecanismos.

3. OBJETIVO DE LA ASIGNATURA

Instruir al alumno, para que sea capaz de identificar la forma de las ecuaciones
diferenciales que describen las caracteristicas de los sistemas dinamicos, analizara y
resolvera los sistemas de tipo mecéanico, empleando matematicas avanzadas, asi mismo
podra entender y explicar el comportamiento de cada elemento aplicando la modelacion
matematica convencional, teoria de linealizacion y simulacién por computadora.




4. APORTACION AL PERFIL DEL GRADUADO

La materia contribuye a la formacién cientifica y tecnoldgica del egresado y lo prepara
para resolver problemas dindmicos que son los mas comunes en los procesos
industriales y lo inicia en el proceso de generacién y aplicacion del conocimiento
cientifico y de las innovaciones tecnoldgicas, con las que seguramente estara
estrechamente relacionado en el desempefio de su vida profesional. Especificamente
el curso esta orientado a los siguientes aspectos:

e Iniciacion en el proceso de generacion y aplicacion del conocimiento cientifico y
tecnoldgico.
Generar una capacidad de andlisis cientifico y tecnolégico.

Aplicar a problemas practicos todos los conocimientos adquiridos en la licenciatura
en materias como mecanismos, matematicas I, Il, lll, IV y V, dinamica, vibraciones
mecanicas.

e Plantear, entender, analizar y resolver problemas dinamicos, utilizando
matematicas avanzadas.

e Aplicar técnicas de linealizacién en la solucion de problemas complejos de
sistemas lineales y rotatorios.

e Utilizar programas tales como mathcad,
practica en la solucién de problemas propuestos.

origin y otros como una herramienta

5. CONTENIDO TEMATICO

OBJETIVO. EI alumno clasificar
identificara los sistema
dindmicos, asi como la forma (
las ecuaciones diferenciales q
describen las caracteristicas
estos sistemas.

UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS
INTRODUCCION.@S 1.1 Descripcione lossistemas
dindmiccs.
1 SISTEMAS DINAMICOS

1.2 Analisis del funcionamiento dinamit
de sistemas.

1.3 Ecuaciones que describen a los

sistemas dinamicos.




UNIDAD

TEMAS

SUBTEMAS

Tiempo 4 horas.

TEORIA DE LOS SISTEMAS
DINAMICOS

2.1 Obtencion de ecuaciones
diferenciales para sistemas

2 dindmicos.
OBJETIVO. El alumno obtendra
ecuaciones  diferenciales qu 2.2 Solucidn de ecuaciones diferencials
gobiernan el comportamiento d
los sistenas dindmicos, asi com
su solucion aplicando métodg
matematicos convencionales 2.3 Ecuaciones difenciales no lineales
teoria de linealizacion. para modelar sistemas dinamicos r
lineales.
Tiempo: 6 hrs.
INTRODUCCION A LAS 3.1 Teoria de las vibraciones mecanice
3 VIBRACIONES DINAMICAS

OBJETIVO. EI alumno identific:
los mecanismos de generacion
vibraciones, asi como sus efect
y control en los sistema
dindmicos del tipanecanico.

Tiempo: 4 hrs.

3.2 Principios basicos y definiciones.

3.3 Sistemas mecanicos de rotacion y

translacion.

3.4 Causa efecto, solucion a
problemas de vibracion.




UNIDAD

TEMAS

SUBTEMAS

TIPOS DE V IBRACIONES EN
SSTEMAS DE UN GRADO DE

4 LIBERTAD 4.1 Vibracion libre no amortiguada.
OBJETIVO. El alumno analizz 4.2 Vibracion libre amortiguada.
identificard y resolvera ecuaciong
caracteristicas de sistemnd
mecanicos que contenga 4.3 Vibracion forzada.
vibracibn en cualquiera de sU
modalidades, auxiliandose ¢
graficas y tablas existentes en 4.4 Disefio y construccion de
literatura, que definen e
comportamiento del sistema. cimentaciones para maquinaria.
Tiempo: 4 hrs.
VIBRACIONES DE SISTEMAS
MEQNICOS COMPLEJOS CON o _ o

5 UNO Y MAS GRADOS DE LIBEF 5.1 Andlisis de S|_stemas mecanicos co|

un grado de libertad.
OBJETIVO. El alumno aplicard 5.2 Analisis de sistemas mecanicos co|
teoria y establecera las relacion mas de un grado de libertad.
matematicas para resolve
sistemas dinamicos complejq 5 3 Estudios de si 3
donde se encuentrar .3 Estudios de sistemas con paramett
interrelacionados movimiento o
. , distribuidos.

torsionalestraslacionales
rotacionales.
Tiempo: 6 hrs.
ESTUDIO Y ANALISIS
MATEMATICO DE ROTORES. _ N

6 6.1 Velocidales criticas de rotores.

OBETIVO. El alumno modelara

interpretard sistemas rotatorios

6.2 Balanceo dinamico de rotores.




UNIDAD

TEMAS

SUBTEMAS

calculara velocidades criticas y
respuesta del ee vy o
rodamientos del sistema, tambié
identificard y solucionard lo
problemas relacionados co
arboles rotando.

Tiempo: 4 hrs.

ANALISIS DE SISTEMAS
RECIPROCANTES

OBJETIVO. ElI alumno utiliz
diferentes métodos de analis
para calcular las fuerzas (estatic
y de inercia), actuando en u
eslabonamiento o en una junta.

Tiempo: 4 hrs.

7.1.Método de andlisis de fuerzas en

mecanismos de barras articuladas.

7.2.Andlisis de fuerzas en motores.

7.3.Monobloques.

6. METODOLOGIA DE DESARROLLO DEL CURSO

Elaboracion de un problema tipo por cada unidad, como trabajo en casa solucion de
problemas similares propuestos en los libros de texto recomendados en la bibliografia.

7. SUGERENCIAS DE EVALUACION

e A través de los problemas sugeridos en las unidades y relacionados con la
bibliografia.
e Examen de cada una de las unidades.




8. BIBLIOGRAFIA Y SOFTWARE DE APOYO

Unidad 1
Lecturas obligatorias:
1. Andrew Dimarogonas, Vibration for Engineers, second edition, Prentice Hall, Upper Saddle River, New
Jersey 07458
2. Beachley H Norman., Howard L. Harrison; Introduction to Dynamic System Analysis, Harper and Row
publicistas, Universidad de Wisconsin-Madison New York, Hagerstown, San Francisco, London, 1978.
3. Inman J. Daniel, Engineering Vibration, Virginia Polytechnic Institute and State University, Prentice Hall,
Upper Saddle River, New Jersey 07458
4.  Kreyszig Erwin, Matematicas avanzadas para Ingenieria volumen |, Noriega-Limusa, México D.F., quinta
edicion.
5. Singiresu S. Rao; Mechanical Vibrations, Adison-Wesley Publishing Company, Pardue University, United
States of America third edition 1995
Unidad 2

Lecturas obligatorias:

1. Andrew Dimarogonas, Vibration for Engineers, second edition, Prentice Hall, Upper Saddle River, New
Jersey 07458

2. Beachley Norman, H. Howard L. Harrison; Introduction to Dynamic System Analysis, Harper and Row
publicists, Universidad de Wisconsin-Madison New York, Hagerstown, San Francisco, London, 1978.

3. Inman Daniel J., Engineering Vibration, Virginia Polytechnic Institute and State University, Prentice Hall,
Upper Saddle River, New Jersey 07458

4. Krevszia Erwin. Matematicas avanzadas para Inaenieria volumen I. Norieaa-Limusa. México D.F.. auinta

Unidad 3

Lecturas obligatorias:

La literatura sobre vibraciones es extensa y diversa, varios libros de texto estan disponibles y docenas de reportes
técnicos son publicados periédicamente, esto debido principalmente porque la vibracién es de interés en muchas
areas, desde ciencia de los materiales a analisis de estructuras. Investigadores en muchos campos de la
ingenieria deben estar atentos a los avances en vibraciones.

Los journals de amplia circulacion que publican articulos relacionados a la vibracién son: ASME Journal of
Vibration and Acoustics; ASME Journal of Applied Mechanics; Journal of Sound and Vibration; AIAA Journal;
ASCE Journal of Engineering Mechanics; Earthquake Engineering and Structural Dynamics; Bulletin of the Japan
Society of Mechanical Engineers; International Journal of Solids and Structures; International Journal for Numerical




Unidad 4

Lecturas obligatorias:

1. Andrew Dimarogonas, Vibration for Engineers, second edition, Prentice Hall, Upper Saddle River, New
Jersey 07458

1. Beachley Norman, H. Howard L. Harrison; Introduction to Dynamic System Analysis, Harper and Row
publicists, Universidad de Wisconsin-Madison New York, Hagerstown, San Francisco, London, 1978.

2. Inman Daniel J., Engineering Vibration, Virginia Polytechnic Institute and State University, Prentice Hall,
Upper Saddle River, New Jersey 07458

3. Kreyszig Erwin, Matemaéticas avanzadas para Ingenieria volumen |, Noriega-Limusa, México DF., quinta
edicion.

4. Patankar V. Suhas, Numerical Heat Transfer and Fluid Flow, Hemisphere Publishing Corporation,
McGraw-Hill Book Company 1980

5. singiresu S. Rao; Mechanical Vibrations, Addison-Wesley Publishing Company, Pardue
University, United States of America, third edition 1995

REFERENCIAS ADICIONALES

1. G. B. Thomas and R. L, Finney, Calculus and Analytic Geometry (6th ed.), Addison-Wesley, Reading,
Mass., 1984.

2. J.W. Nilsson, Electric Circuits, Addison-Wesley, Reading, Mass., 1983.

3. J. P. Den Hartog, "Forced vibrations with combined Coulomb and viscous friction,"
Journal of Applied Mechanics (Transactions of ASME), Vol. 53, 1931, pp. APM 107-115.

4. R.D. Blevins, Flow-Induced Vibration, 2nd ed. Van Nostrand Reinhold, New York, 1990.

5. J.C.R.Huntand D. J. W. Richards, "Overhead line oscillations and the effect of aerodynamic dampers,"
Proceedings of the Institute of Electrical Engineers, London, vol. 116, 1969, pp. 1869-1874.

6. K. P.Singhand A. 1. Soler, Mechanical Design of Heat Exchangers and Pressure

Vessel Components, Arcturus Publishers, Cherry Hill, N. J. 1984.

8. N. 0. Mykiestad, "The concept of complex damping," Journal of Applied Mechanics,
vol. 19, 1952, pp. 284-286

9. R. Plunkett (ed.). Mechanical Impedance Methods for Mechanical Vibrations, American
Society of Mechanical Engineers, New York, 1958.

10. D. Dimarogonas, Vibration Engineering, West Publishing Co., St. Paul, 1976,

11. B.Westermo and F. Udwadia, "Periodic response of a sliding oscillator system to
harmonic excitation," Earthquake Engineering and Structural Dynamics, vol. Il, no.
1, 1983, pp. 135-146

12. M. S. Hundal, "Response of a base excited system with Coulomb viscous friction,"
Journal of Sound and Vibration, vol. 64, 1979, pp. 371-378.

13. J. P. Bandstra, "Comparison of equivalent viscous damping and nonlinear damping in
discrete and continuous vibrating systems," Journal of Vibration, Acoustics, Stress, and Reliability in

Unidad 5

Lecturas obligatorias:

1. Andrew Dimarogonas, Vibration for Engineers, second edition, Prentice Hall, Upper Saddle River, New
Jersey 07458

2. Beachley Norman, H. Howard L. Harrison; Introduction to Dynamic System Analysis, Harper and Row
publicists, Universidad de Wisconsin-Madison New York, Hagerstown, San Francisco, London, 1978.

3. Inman Daniel J., Engineering Vibration, Virginia Polytechnic Institute and State University, Prentice Hall

4. Kreyszig Erwin, Matematicas avanzadas para Ingenieria volumen |, Noriega-Limusa, México DF., g

Singiresu S. Rao; Mechanical Vibrations, Addison-Wesley Publishing Company, Pardue University, Unlted

States of America, third edition 1995.

Unidad 6

1. Andrew Dimarogonasyibration for Engineerssecond edition, Prentice Hall, Upper Saddle River, New Jersey
07458

2. Beachley Norman, H. Howard L. Harrisdntroduction to Dynamic System Analysidarper and Row publicists,
Universidad de WisconsiNadison New York, Hagerstown, San Francisco, London, 1978.

Inman Daniel J.Engineering VibrationVirginia Polytechnic Institute and State University, Prentice Hall, Upper Sad|

River, New Jersey 07458

3. Kreyszig Erwin,Matemaéticas avanzadas para Ingeaieoiumen |, NoriegeLimusa, México DF., quinta edicion.

4. Slnglresu S. RacMechanlcaI VibrationsAddisonWesley PubI|sh|ng Company, Pardue Unlver5|ty, United Stat




Unidad 7

1. Mavie H. Hamilton, Reinholtz F. Charles, Mechanisms and Dynamics of Machinery, John Wiley and
Sons, New York, Fourth Edition.

9. PRACTICAS PROPUESTAS

Se sugiere que las practicas propuestas sean realizadas por equipos para estar en
concordancia con la finalidad de fomentar laalision de ideas que plantea el curso. En este
sentido, se proponen las siguientes practicas por unidad:

Unidad Practica

Ninguna No aplica

10. CATEDRATICO RESPONSABLE

¢ MC Rodolfo Velazquez Mancilla

ASIGNATURA: DISENO AVANZADO

Nombre de la asignata: Disefio Avanzado
Linea de trabajo: Disefio y Comportamiento Mecénico de Elementos de Maquinas
Horas teoriehoras practicasoras trabajo adiciondhoras totales

32¢0¢64¢96




1. HISTORIAL DE LA ASIGNATURA

Lugar y fecha de Participantes Observaciones

elaboracén o revision _ o
(cambios y justificacion)

Instituto Tecnoldgico de| Dr. José Solis Romero Revision y actualizacic

Tlalnepantla _ ) de planes y programas (
Dr. Alfonso Anguiano Garcia estudios de Posgrado d

noviembre de 2004
M.C. Daniel Amaro Barrera SNEST.

M.C. Rodolfo Velasquez Mancilla | 0Ctubre 2004
M.C. Miguel Angel Pades Rueda

M.C. José Antonio Navarrete Priel

2. PRIREQUISITOS Y CORREQUISITOS

Mecanica de sélidos; Disefio Mecénico

3. OBJETIVO DE LA ASIGNATURA

Capacitar en las metodologias para el disefio de elementos de maquinas, incidiendo en el
proceso del desarrollo y generacién de proyectos mecanicos.

4. APORTACION AL PERFIL DEL GFXD



La materia contribuye a la formacion del estudiante en el &mbito tecnolégico y cientifico
que le permitird desarrollarse en el disefio mecanico dentro del area metalmecanica,
desarrollando, dirigiendo y aportando ideas innovadoras. El egresado tendra las
siguientes caracteristicas:

e Conocimientos necesarios para disefiar elementos de maquinas, dispositivos
mecanicos 0 maquinas.

e Desarrollar los conocimientos adquiridos en las diferentes etapas del disefio

e Solucionard problemas de disefio que requieran un analisis profundo.

e Planear, organizar y administrar proyectos

5. CONTENIDO TEMATICO.

UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS

1 INTRODUCCION AL DISENO| 1.1 Aspews basicos del disefio

MAQUINAS _
1.2 Influencia de la tecnologia en la

concepcién y disefio de un

_ N producto
OBJETIVCEI alumno identificaré
las diferentes etapas en el disefi 1.3 Etapas de la concepcion de |
de un producto asi como | producto industrial _
conceptualizacion del mismo. 1.4 Definicion de conceptos_ba5|993 pé
estructurar una especificacion d
equipo.

Tiempo: 6 hrs.




UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS

2 CONCEPCION DE LABZRS 2.1El Conjunto y sus elementos

CONJUNTOS MECANICOS o o
2.2 Requisitos principales para las

maquinas y sus partes integrantes

Objetivo: El alumno aprendera 2.3Criterios fundamentales en el

desmembrar los componentes @ calculo de los elementos de
una maquina para la concepciq maquinas
de la misma.
Tiempo: 4 hrs.
3 DISENO DE MAQUINAS 3.1 Necesidad

3.2 Investigacion del mercado

Objetivo: El alumnee capacitar§ 3.3 Disefio preliminar
en la metodologia para el disef]
de maquinas, incidiendo en

desarrollo y generacion de nuev(
productos. Reconocerda las etap
del disefio con sus respectivyi 3.6 Calculos
formas y métodos de ejecuciol
evaluacion y optimizacion.

3.4 Disefio del prototipo

3.5 Diagrama de transmision

3.7 Prototipo

3.8 Ensayos y pruebas (en caso de sef
fabricado el prototipo)

Tiempo: 8 hrs.
) 4.1 Presentacion de propuesta
4 PROYECTO MECANICO 4.2 Presentacién de avances
4.3 Presentacién de informacion para
fabricacion

Objetivo: El alumno desarrollara




UNIDAD SUBTEMAS

TEMAS

informacién necesaria (bosquej
célculos y planos) de un proyeg
mecéanico individual que |
permita aplicar el conocimient
adquitido en el disefio mecanico

Tiempo: 14 hrs.

6. METODOLOGIA DE DESARROLLO DEL CURSO

Queda a eleccién del docente manejar un problema especifico para cada unidad, o bien un
solo proyecto para todo el curso.

7. SUGERENCIAS DE EVALUACION

A través de ensayos versados sobre los problemas sugeridos en las unidades y
relacionados con las lecturas de la bibliografia.
Elaboracion de un disefio mecénico

Unidad 1

Lecturas obligatorias:

1. B. Balakshin. FUNDAMENTOS DE TECNOLOGIA DE CONSTRUCCION DE
MAQUINARIA. Ed. Mir 1974

2. V. Kérsakov. FUNDAMENTOS DE LA TECNOLOGIA EN LA CONSTRUCCION DE
MAQUINARIA. Ed. Mir 1987

3. N. N. Chernov. MACHINE TOOLS. Ed. Mir 1979

4. N. N. Chernov. MAQUINAS - HERRAMIENTAS PARA METALES Ed. Mir 1974

5. A. Malishev, C. Nikolaiev, Y. Shuvalov . TECNOLOGIA DE LOS METALES. Ed. Mir
1970

6. Olaf A. Johnson. DISENO DE MAQUINAS HERRAMIENTA. Ed. Roble 1973

7.Edward V. Krick. INTRODUCCION A LA INGENIERIA Y AL DISENO EN LA
INGENIERIA. Ed. Limusa 1982

8. Miguel Angel Corzo. INTRODUCCION A LA INGENIERIA DE PROYECTOS. Ed.

Limusa 1977




Bibliografia complementaria:

1.-(*)Joseph E. Shigley, Larry D. Mitchell, DISENO EN INGENIERIA MECANICA, Edtl.
Mc Graw Hill, 1985.

2.-R. Basquin, 3_ Edicion,_MECANIQUE, Edtl. Libraire delagrave, Paris Francia,
1987.

3.-(*YREA'S, 1_Edicién, PROBLEM STRENGTH OF MATERIALS & MECHANICS OF
SOLIDS, Edtl. Research and Education Association, New York, U.S.A., 1986.

4.-V. Dobrovolski, K. Zablonski , L. Erlij ELEMENTOS DE MAQUINAS, Edtl. Mir,
Rusia, 1970.

5.-(*)V.M. Faires, DISENO DE ELEMENTOS DE MAQUINAS, Edtl. Uthea, 1982.

6.-(*)Hindhede Zimmerman, MACHINE DESIGN FUNDAMENTALS, John Wiley &
Sons

7.-(*)Spotts, Reverte, PROYECTOS DE ELEMENTOS DE MAQUINAS

8.- (*)Jensen, DISENO Y DIBUJO EN INGENIERIA

9. PRACTICAS PROPUESTAS

Se sugiere que las practicas propuestas sean realizadas por equipos para estar en
concordancia con la finalidad de fomentar la discusion de ideas que plantea el curso. En este
sentido, se propnen las siguientes practicas por unidad:

Unidad Préctica

Ninguna No Aplica

10. CATEDRATICO RESPONSABLE

¢ M.C. Daniel Amaro Barrera



ASIGNATURA: MATEMATICAS AVANZADAS

Nombre de la asignaturdlatematicas Avanzadas
Linea de trabajo: Disefio y Qoontamiento Mecanico de Elementos de Maquinas

Horas teorishoras practicadoras trabajo adicionatoras totales

32¢0¢c64c¢ 96

1. HISTORIAL DE LA ASIGNATURA

Lugar y fecha de

elaboracion o revision

Participantes

Observaciones

(cambios y jusficacion)

Tlalnepantla

noviembre de 2004

Instituto Tecnoldgico de

Dr. José Solis Romero

Dr. Alfonso Anguiano Garcia

M.C. Daniel Amaro Barrera

M.C. Rodolfo Velasquez Mancilla
M.C. Miguel Angel Paredes Rued:

M.C. José Antonio Navarrete Priel

Revisioén yactualizaciéon dg
planes y programas @
estudios de Posgrado d
SNEST.

octubre 2004

2. PREREQUISITOS Y CORREQUISITOS

Obligatoria en el primer semestre




3. OBJETIVO DE LA ASIGNATURA

Crear la habilidad y capacidad necesaria para traducir un determinada informacion fisica,
dada u observada, a una forma matematica a través de la formulacion de un modelo y su

4. APORTACION AL PERFIL DEL GRADUADO

El alumno podra solucionar problemas matematicos desde el punto de vista moderno en
diferentes areas relacionadas con la ingenieria

5. CONTENIDO TEMATICO

Objetivo: ElI alumno desarrollar;
los conceptos basico
concernientes a espaci
vectoriales reales.

los

Tiempo: 4 hrs.

UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS
1.1 Espacios vectoriales
) 1.2 Producto interior (producto punto)

1 ALGEBRA LINEAL 1.3 Espacios de productos interiores
1.4 Producto vectorial (produo cruz)
1.5 Triple producto escalar
1.6 Valoresy Vectores Caracteristico:




UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS
2.1. Campos escalares y camp
vectoriales
2 CALCULO DIFERENCIAL VECT| 2.2. Célculo vectorial
2.3. Tangente, curvatura y torsion

Objetivo: ElI alumno desarrollar;
los conceptos basico
concernientes a los campg
escalares y vectoriales.

2.4,
2.5.

Velocidad y aceleracion

Derivada direccional. Gradiente
un campo escalar.
Transformacion de sistemas (
coordenadas y componentg
vectoriales

Divergencia de un campo vectorig
Rotacional de ucampo vectorial

2.6.

2.7.
2.8.

Tiempo: 8 hrs.
3 CALCULO TENSORIAL 3.1 Notacion inicial
3.2 Tensores covariantes,
o ] contravariantes, mixtor de orden
Objetivo: El alumno conocerd g Qyéo
conceptos de tensores y St
aplicaciones en diferentes areas.| 3.3 Leyes deransformacion de los
tensores cartesianos.
3.4 Campos tensoriales
3.5 Integrales curvilineas.
_ 3.6 Teorema de Stokes.
Tiempo: 6 hrs.
3.7 Teorema de divergencia de Gauss
4 ECUACIONES DIFERENCIALES 4.1 Solucién de series de potencia

Obijetivo: El alumno aprendera a
solucionar ecuaciones
diferenciales horngéneas

4.2 Transformada de Laplace
4.3 Algebra de operadores diferenciale;

4.4 Teoremas de existencia y unicidad




UNIDAD SUBTEMAS

TEMAS
mediante series de potencia 4.5 Funciones de Green
4.6 Método de variacion de
_ parametros
Tiempo: 8 hrs.
5 ECUACIONES DIFERENCI] 5.1 Serie integral de Fourier

PARCIALES _ _
5.2 Método de separacion de variables

5.3 Problemas de valor en frontera
Objetivo: ElI alumno conocera
aplicara valores de frontera en
solucion de problemas

5.4 Desarrollo de serie de Bessel

Tiempo: 6 hrs.

6. METODOLOGIA DE DESARROLLO DEL CURSO

Queda a eleccion del docente manejar un problema especifico para cada unidad, o bien un
solo problema para todo el curso.

7.-SUGERENCIAS DE EVALUACION

e A través de ensayos versados sobre los problemas sugeridos en las unidades y
relacionados con las lecturas de la bibliografia.
e Elaboracién de un reporte sobre un problema

8. BIBLIOGRAFIA Y SOFTWARE DE APOYO



Unidad 1(TODAS)

Lecturas obligatorias:

1.-Tom. M. Apostol, 2da. Ed. , CALCULUS, VOLS. 1 Y Il, Editorial Blaisdell Publishing
Co., 1967.

2.-Wolfrang, MATHEMATICA: A SYSTEM FOR DOING MATHEMATICS IN
COMPUTERS, Addison Wesley, 1991.

3.- George E. Forsythe and Cleve B. Moler, SOLUCION MEDIANTE COMPUTADORAS
DE SISTEMAS DE ECUACIONES LINEALES, Edit. Eudeba, 1973.

4.-Richard Courant y Herbert Robbins, QUE ES LA MATEMATICA?. UNA
EXPOSICION ELEMENTAL DE SUS IDEAS Y METODOQOS, Edtl. Aguilar, 1971.

5.-Protter Morrey, 1 edicién, ANALISIS MATEMATICO, Edtl. Fondo de Cultura
Economica, 1969.

6.-Erwing Kreyszig, 1_ edicion, MATEMATICAS AVANZADAS PARA INGENIERIA, Edtl.
Noriega Editores, 1990.

7.-David Kahaner, Cleve Moler, Stephen Nash, NUMERICAL METHODS AND
SOFTWARE, Edtl. Prentice Hall, 1989.

8.-G.W. Stewart, INTRODUCTION TO MATRIX COMPUTATIONS, Edtl. Academic
Press., 1973.

9. PRACTICAS PROPUESTAS

Se sugiere que las practicas propuestas seaalizaglas por equipos para estar en
concordancia con la finalidad de fomentar la discusion de ideas que plantea el curso. En este
sentido, se proponen las siguientes practicas por unidad:

Unidad Practica

Ninguna No aplica




10. CATEDRATICO RESPONSABLE

e M.C. Miguel Angel Paredes Rueda

ASIGNATURA: MECANICA EXPERIMENTAL

Nombre de la asignaturdlecanica Experimental

Linea de trabajo: Disefio y Comportamiento Mecanico de Elementos de Maquin

Horas teoriehoras practicashoras trabajo adiionathoras totales

32¢0¢64¢ 96

1. HISTORIAL DE LA ASIGNATURA



Lugar y fecha de
elaboracion o revision

Participantes

Observaciones

(cambios y justificacion)

Tlalnepantla

noviembre de 2004

Instituto Tecnoldgico de| Dr. José Solis Romero
Dr. Alfonso Anguiano Garcia
M.C. Daniel Amaro Barrera

M.C. Rodolfo Velasquez Mancilla
M.C. Miguel Angel Paredes Rued:

M.C. José Antonio Navarrete Priel

Revision y actualizacion
planes y programas ¢
estudios de Posgrado d
SNEST.

octubre 2004

2. PREREQUISITOS Y CORREQUISITOS

Mecéanica de Sélidos

3. OBJETIVO DE LA ASIGNATURA

externos severos.

Conocer los métodos experimentales y analiticos para emplearlos en el disefio y redisefio
de elementos de configuracion caprichosa o poco ortodoxa y sometidos a efectos

4. APORTACION AL PERFIL DEL GRADUADO

mismos.

Esta materia, proporciona al estudiante los conocimientos basicos y criterios generales
en el comportamiento de los elementos de maquinas asi como en el disefio de los




5. CONTENIDO TEMATICO.

Objetivo: El alumno conocera
definird los esfuerzos que ¢
presentan en EEmentos sujetos @
sistemas de fuerzas

Tiempo: 5 hrs

UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS
ESFUERZOS 1.1 Esfuerzos en un punto.
1 1.2 Ecuaciones de equilibrio de esfuerz

1.3

1.4

15

1.6

Esfuerzos principales.
Esfuerzos cortantes maximos.

Esfuerzos relativos a un sister
principal

Problemas.

DEFORACION Y SU RELACION
CON EL ESFUERZO

2.1

Componentes de deformacién.

Objetivo: El alumno comprender
y aplicara las funciones ¢
esfuerzo de Airy para laokicion
de problemas bidimensionales.

2 2.2 Ecuaciones de transformacion (
esfuerzo.
Objetivo: El alumno conocera | 2.3 Deformaciones principales.
definira las deformaciones que s ) o
presentan en elementos sujetos 2.4 Ecuaciones de compatibilidad.
sistemas de fuerzas 2.5 Relaciones esfuerzaeformacion.
2.6 Esfuerzo plano y deformacion plarn

Tiempo: 5 hrs.
PROBLEMAS BIDIMENSIONALE 3.1 Formulacion del problema.

3 3.2 Funcion de esfuerzo de Airy ¢

3.3

3.4

coordenadas cartesianas.

Problemas bidimensionales en
coordenadas polares.

Funcion de esfuerzo de Airy ¢
coordenadas polares.




UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS
Tiempo: 5 hrs. 3.5 Aplicaciones.
METODO DE ANALISIS | 4.1 Esfuerzos en el recubrimiento.
ESFUERZOS MEDIAI
4 4.2 Teorias de falla.

RECUBRIMIENTOS FRAGILES

Objetivo: ElI alumno conocera |
diferentes aplicaciones de Ig
recubrimientos fragiles para ¢
analisis de pruebas.

Tiempo: 5hrs.

4.3 Patrones de grietas.

4.4 Procedimiento de prueba para
analisis por recubrimientos fragiles.

4.5 Tipos de recubrimiento fragil.

GALGAS EXTENSOMETRICAS
RESISTENCIA ELECTRICA
Objetivo: El alumno conocera |
diferentes tipe de galgas
extensométricas y su
aplicaciones.

Tiempo: 8 hrs.

5.1 Introduccién a la medicion d

deformaciones.

5.2 Sensibilidad de deformacion ¢

aleaciones metalicas.

5.3 Analisis de esfuerzos median

medicion de deformacion.

5.4 Caracteristicasallas galgas.

5.5 Métodos de montaje.
5.6 Factor de galga y sensibilidad.
5.7 Simetria y configuracion.
5.8 Tipos de galgas.

5.9 Analisis de rosetas.

5.10Circuitos de galgas extensométrica

5.11Aplicaciones.




UNIDAD

TEMAS

SUBTEMAS

6

TEORIA DE FOTOELASTICIDAL

Obijetivo: Elalumno conocera la
diferentes tipos de galga
extensométricas y su
aplicaciones.

Tiempo: 4 hrs.

6.1 Principios Opticos de fotoelasticidag

6.2 Aplicaciones de método
fotoel4sticos.

6. METODOLOGIA DE DESARROLLO DEL CURSO

Queda a eleccién del docente manejar un problema especifico para cada unidad, o bien
un solo problema para todo el curso.

7. SUGERENCIAS DE EMAION

e A través de ensayos versados sobre los problemas sugeridos en las unidades y
relacionados con las lecturas de la bibliografia.

e Elaboracién de un reporte sobre un problema

8. BIBLIOGRAFIA Y SOFTWARE DE APOYO

Unidad 1 (TODAS)

Lecturas obligatorias:

1. -J.W. Dally and W.F. Riley, EXPERIMENTAL STRESS ANALISYS, Mc Graw Hill.
1985

2. -M.M. Frotch, PHOTOELASTICITY, Vol. 1, John Wiley and Son. 1994




9. PRACTICAS PROPUESTAS

Se sugiere que las practicas propuestas sean realizadas por equipos para estar en
concordancia con la finalidad de fomentar la discusion de ideas que plantea el cuesieEn
sentido, se proponen las siguientes practicas por unidad:

Unidad Préctica

Ninguna No aplica

10. CATEDRATICO RESPONSABLE

¢ M.C. Daniel Amaro Barrera

ASIGNATURA: ANALISIS Y SINTESIS DE MECANISMOS

Nombre de la asignatur&nalisis y Sintesis dglecanismos.
Linea de trabajo: Disefio y Comportamiento Mecanico de Elementos de Maquir
Horas teorighoras practicadoras trabajo adicionatoras totales

32¢0¢64¢96




1. HISTORIAL DE LA ASIGNATURA

Lugar y fecha de Participantes Observaciones

elaboracion o evision _ o
(cambios vy justificacion)

Instituto Tecnolégico de| Dr. José Solis Romero Revision y actualizacic

Tlalnepantla _ ] de planes y programas (
Dr. Alfonso Anguiano Garcia estudios de Posgrado d

noviembre de 2004
M.C. Daniel Amaro Barrera SNEST.

M.C. Rodolfo Velasquez Mancilla | ©¢tubre 2004
M.C. Miguel Angel Paredesi®la

M.C. José Antonio Navarrete Priel

2. PREREQUISITOS Y CORREQUISITOS

Seminario 1.
Ciencia, tecnologia, sociedad e innovacion
Fundamentos del area.

3. OBJETIVO DE LA ASIGNATURA

Introducir al alumno en el estudio de problemas dinamicos mediante el estudio y analisis de
mecanismos simples con movimiento plano y sintesis de mecanismos para que sean
capaces de diseflar un mecanismo que reproduzca movimientos, desplazamientos,
velocidades y aceleraciones deseadas para un trabajo en particular.




4. APORTACION AL PERFIL DEL GRADUA

La materia contribuye a la formacion cientifica y tecnoldgica del egresado y lo prepara
para resolver problemas dindmicos que son los mas comunes en los procesos
industriales y lo inicia en el proceso de generacién y aplicacién del conocimiento
cientifico y de las innovaciones tecnoldgicas, con las que seguramente estara
estrechamente relacionado en el desempefio de su vida profesional. Especificamente
el curso esta orientado a los siguientes aspectos:

e Iniciacion en el proceso de generacion y aplicacion del conocimiento cientifico y
tecnoldgico.

e Generar una capacidad de analisis cientifico y tecnoldgico.

e Estudio de la geometria en cuatro dimensiones

e Plantear, entender, analizar, clasificar y resolver problemas de generacion y
transformacién del movimiento para realizar un trabajo util.

5. CONTENIDO TEMATICO

UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS
1 INTRODUCCION A LOS 1.1 Definicibn de mecanismos
MECANISMOS

1.2 Andlisis y formas de transmision de

OBJETIVO. El alumno clasificara  movimiento plano.
identificara diferentes tipos de
mecanismos y obtendra sus

ecuamones-de movimiento 1.3 Andlisis del movimiento ¢
(desplazamiento, velocidad y




UNIDAD

TEMAS

SUBTEMAS

aceleraabn)

Tiempo 10 horas.

mecanismos planos.

2 TRENES DE ENGRANES 2.1 Relacion de velocidades angulares
valor del tren.
OBJETIVO. EIl alumno obtendra
relaciones de velocidades ¢
trenes de engranes simples 2.2 Trenes de engranes simples,
planetarios asi como S
aplicaciones compuestos, recurrentes y planetarios
2.3 Métodos de solucién (formula
Tiempo: 6 hrs. tabular)
2.4 Aceleraciones en engranes.
3 MECANISMOS COGNADOS 3.1 Criterios de Grashof.

OBJETIVO. EI alumno identific
los mecanismos de acuerdo a |
criterios de Grashof y calculara s
grados de libertad, tambiél
desarrollara los cognados de
mecanismo de cuatro barras.

3.2 Grados de libertad.

3.3 Sintesis de tipo, numero
dimension. Clasificacion de problem
de sintesis.

3.4 Teorema de Robert Chebyshev.




UNIDAD

TEMAS

SUBTEMAS

Tiempo: 4hrs.

3.5 Curvas que siguen un punto de la
barra acopladora.

MECANISMOSE CUATRO
BARRAS.

4 4.1 Métodos geométricos de sintesis ¢
dos y tres puntos de precision.
OBJETIVO. El alumno sera ca
de sintetizar mecanismo ] o .
utilizando métodos geométricos. 4.2 Métodos geomet'n(.:,os de sintesis ¢
cuatro puntos deprecision.
Tiempo: 6 hrs.
5 POSICION Y DESPLAZAMIENT( 5.1.Métodos algebraicos de sintes

OBJETIVO. El alumno sera ca
de sintetizar mecanismo
utilizando métodos algebraicos.

Tiempo: 6 hrs.

utilizando ecuaciones d
desplazamiento.
5.2.Métodos algebraicos de sintes
utilizando nimeros complejos.
5.3.Método de Freudesntein

6. METODOLOGIA DE DESARROLLO DEL CURSO.

Elaboracion de un problema tipo por cada unidad, como trabajo en casa solucién de
problemas similares propuestos en los libros de texto recomendados en la bibliografia.

7.SUGERENCIAS DE EVALUACION



e A través de los problemas sugeridos en las unidades y relacionados con la
bibliografia.
e Examen de cada una de las unidades.

8. BIBLIOGRAFIA Y SOFTWARE DE APOYO

Todas las unidades

Lecturas obligatorias:

1. Jacques Denavit, Richard S Hartemberg, KINEMATICS SYNTHESIS OF
LINKAGES THIRD EDITION, ed. Limusa 1985.

3. Hamilton H. Mabie, Charles F. Reinholtz, MECHANISMS AND DYNAMICS OF
MACHINERY, fourth edition, ed. John Wiley and Sons 1990.

3. Joseph Edward Shigley, John Joseph Vickers, TEORIA DE MAQUINAS Y
MECANISMOS, Edicién, Ed. Mc Graw Hill 1995.

9. PRACTICAS PROPUESTAS

Se sugiere que las practicas propuestasans realizadas por equipos para estar en
concordancia con la finalidad de fomentar la discusion de ideas que plantea el curso. En este
sentido, se proponen las siguientes practicas por unidad:

Unidad Practica

Ninguna No aplica




10. CATEDRAOOD RESPONSABLE

¢ M.C. Rodolfo Velasquez Mancilla

ASIGNATURA: FUNDAMENTOS DE INGENIERIA MECANICA

Nombre de la asignaturé&undamentos de Ingenieria Mecanica

Linea de trabajo: Disefio y Comportamiento Mecénico de Elementos de Maquinas

Horas teord-horas practica$horas trabajo adicionédhoras totales

32¢12¢ 52 ¢ 96

1. HISTORIAL DE LA ASIGNATURA

Lugar y fecha de Participantes Observaciones




elaboracion o revision (cambios y justificacion)

Instituto Tecnologico de| Dr. José Solis Romero Revision y actualizacion

Tlalnepantla _ ] planes y programas (
Dr. Alfonso Anguiano Garcia estudios de Posgdo del

noviembre de 2004 SNEST.

M.C. Daniel Amaro Barrera
M.C. Rodolfo Velasquez Mancilla | °Ctubre 2004
M.C Miguel Angel Paredes Rueda

M.C. José Antonio Navarrete Prief

2. PREREQUISITOS Y CORREQUISITOS

Asignatura obligatoria en el primer periodo.

3. OBJETIVO DE LA ASIGNATURA

Que el alumno comprenda la estructura basica de los materiales y su relacion con las
propiedades fisicas (mecanicas, eléctricas, Opticas, dieléctricas y magnéticas) de los
materiales ingenieriles para, con ello, seleccionar materiales que se desemperfien
adecuadamente bajo condiciones de operaciéon especificas.

4. APORTACION AL PERFIL DEL GRADUADO

La materia proporciona conocimientos necesarios para que el egresado se desempefie de
manera competente en un mercado global variable actual, ya sea del sector industrial,
educativo o investigacion. Especificamente el curso coadyuva a:

0 Definir los conceptos bésicos de la ciencia e ingenieria de materiales, usandolos
tanto para reconocer las propiedades de los materiales como para predecir su
comportamiento en condiciones de servicio especificas.

. Definir las propiedades en las que se basa la seleccidon de materiales, estableciendo
los métodos de prueba para determinarlas.

. Establecer los conceptos béasicos de las transformaciones de fase en materiales y su
aplicacion en el disefio de tratamientos térmicos para modificacion de propiedades
especificas.

. Presentar las caracteristicas y aplicaciones méas importantes de materiales
ingenieriles, aceros, fundiciones, aleaciones de aluminio, magnesio, titanio, polimeros,
ceramicos y materiales compuestos.




5. CONTENIDO TEMATICO

UNID
AD TEMAS SUBTEMAS
1.1 El papel de los materiales en
) avance de la sociedad
1 INTRODUCCION A LA CIENCIY
INGENIERIA DE LOS MATERIALES 1.2 Elingenieroy los mateles
1.3 Clasificacion de materiales ¢
o _ ingenieria
Objetvo: ElI alumno analizara |
clasificacion de los  materialg 1.4 Precio y disponibilidad
ingenieriles 'y  comprendera | . .
importancia que han tenido, tienen 1.5 Compromiso social
tendrén para las sociedades.
Tiempo: 2 hrs.
FUNDAMENTOS DE LA CIENCI 2.1 Fundamentos atomicos
INGENIERIA DE MATERIALES o
2 2.1.1. Enlaces atdmicos
2.1.2. Curva de energia de enlace
Objetivo: El alumno interpretara |o o
diferentes mecanismos por los cual 2.2.Definiciones
se  conforman  los  mafiales| 3 caracteristicas de las estructur
ingenieriles. cristalinas
2.4 Defectos cristalinos
24.1 Defectos puntuales
2.4.2 Defedos lineales
Tiempo: 12 frs. 2.4.3 Defectos de superficie
2.5 Difusion
DIAGRAMA DE FASES 3.1 Conceptos béasicos
3 3.1.1 Solucién sélidampleta
Objetivo: ElI alumno reconocera




UNID
AD

TEMAS

SUBTEMAS

interpretard los diagramas de fase (
materiales metalicos y ceramicos.

Tiempo: 8 hrs.

3.1.2 Compuestos intermetalicos
3.1.3 Regla de fases de Gibbs

3.2 Diagramas de fases isomorfo
3.2.1 Sistema CyNi

3.2.2 Lineas de enlace o isotermas
3.2.3 Regla de la palanca

3.3 Diagrama de fases eutéctico
3.3.1 Sistema PHSn

3.3.2 Propiedades de los sistemag
eutécticos y su campo de aplicaciéon

3.3.3 Soldadura blanda, fuerte y eutécti
3.4 Sistema hierroe carbono

3.4.1 Diagrama de fases-FeC

3.4.3 Microestructuras en equilibrio

3.5 Tratamientos térmicos
(transformacion martensitica,
preciptacién, equilibrio, relevado de
esfuerzos, de fase eutéctica o
eutectoide)

PROPIEDADES DE LOS MATER
PARA INGENIERIA

Objetivo:  El

alumno aplicard Ic

conceptos fundamentales de la cieng
de materiales para entender Ig
propiedades de los matellies.

Tiempo: 4 hrs.

4.1 Propiedades Mecéanicas
4.2 Propiedades Eléctricas
4.3 Propiedades Opticas y dieléctricas

4.4 Propiedades Magnéticas.




UNID

AD TEMAS SUBTEMAS
SISTEMAS DE CLASIFICACION 5.1 Aleaciones Ferrosas
5 5.2 Aleaciones de Aluminio
Objetivo: El alumno interpretara | 5.3 Aleaciones de Cobre
nomenclatura que se utiliza pat ]
clasificar a lognateriales ingenieriles. 5.4 Polimeros
5.5 Ceramicos
Tiempo: 2 hrs. 5.6 Materiales Compuestos
METODOLOGIAS PARA LA SELE( 8.1. Metodologia Ashby
DE MATERIALES 8.2. indices de desempefio
6 8.3. Cartas de seleccion

Objetivo: ElI alumno analizara
metodologia de Ashby para la selecci
de materiales.

Tiempo: 4 hrs.

8.4. Casos de estudio

6. METODOLOGIA DE DESARROLLO DEL CURSO

Exposicion de temas por parte del docente y tareas que apliquen los conceptos expuestos en el
salon de clase. Solucion de al menos un problema por clase. Reafirmacién de los temas

mediante practicas de laboratorio.

7. SUGERENCIAS DE EVALUACION

Tres examenes parciales: 45%
Tareas: 10%

Practicas de laboratorio: 15%
Examen final: 30%




9. BIBLIOGRAFIA Y SORE DE APOYO

1. Red Hill, PRINCIPIOS DE METALURGIA FISICA, Edtl. CECSA, 1986.

2. A. Gulyaev, PHYSICAL METALLURGY, VOL. | Y IlI, Edtl. Mir Publishers Moscow,
1980.

3. Avner, INTRODUCCION A LA METALURGIA FISICA, Edtl. Mc Graw Hill, 1985.

4. Lawrence H. Van Vlack, TECNOLOGIA DE MATERIALES, Edtl. Fondo Educativo
Interamericano, 1984.

5. George E. Dieter, MECHANICAL METALLURGY, Edtl. Mc Graw Hill, 1976.

6. Donald R. Askeland, LA CIENCIA E INGENIERIA DE LOS MATERIALES, Edtl.
Iberoamérica, 1987.

7. James W. Dally, EXPERIMENTAL STRESS ANALYSIS, International Student
Edition , Mc Graw Hill, 1987.

8. R.J. Crawford, PLASTICS ENGINEERING, Edtl. Pergamon Press plc, 1990.

9. James F. Shakelford, INTRODUCTION TO MATERIALS SCIENCE FOR
ENGINEERS, Edtl. Macmillan U.S.A., 1990.

10. MATERIALS SCIENCE AND TECHNOLOGY, The Institute Of Metals UK.

11. METALS AND MATERIALS, The Institute of Metals UK

Software:
1. Atomic Packing and Crystal Structure, K.M. Crenell and L.S. Dent Glasser
(Engineering Materials software series), the Institute of Metals, U.K.
2. Matter, Materials Science on CD-ROM. Chapman & Hall, electronic publishing

company. The University of Liverpool, U.K

9. PRACTICAS PROPUESTAS

Se sugiere que las practicas propuestas sean realizadas por equipos debido a la limitante en la
cantidad de equipos de laboratorio. Se proponen las siguientes practicas por unidad:



Unidad

Practca

Practica 1:

Introduccién al laboratorio de
materiales

Tiempo: 3 hrs.

Presentacién y descripcion del programa de précti
bibliografia, criterios de evaluacion, descripcion
informe y el formato bajo el que se debe entreg
organizacién de kRpracticas y su programacion.

Medidas de seguridad: uso de bata, calzado y lenteg
Uso y manejo de pie de Rey.

Uso y manejo de lavaderos y pulidoras p;
preparacion metalogréfica.

Ataque quimico de muestra de acero.
Uso y manejo de microscopio optico.

Practica 2:

Nivel de inclusiones y
determinacion de tamafo de
grano.

Tiempo: 3 hrs.

Descripcion de practica y asignacion de matej
Desarrollo (en el transcurso de una semana se deb
de preparar muestras de acero AISI 1045 corta
transversal oongitudinalmente a partir de una barr
cuadrada de 0.3n conforme a norma). Las muestri
s6lo deben ser a espejo y presentarlas la siguie
semana.

Determinacion de nivel de inclusiones por el métg
de comparacion.
Ataque quimico con Nital al 4 %.

Determinacion de tamafio de grano en rejillas
comparacion en el microscopio 6ptico.

Todo conforme a norma.

Practica 3:

Ensayos mecanicos |: Tensic
y dureza

Descripcion de practica y asignacion de probe
Desarrollo (mostrar el uso y mejo de durémetro
tanto para evaluar muestras planas como muest
redondas, durante la semana se tomara dureza de

Tiempo: 3 hrs. muestras usadas en la practica 1).
Ejecucion de ensayo de tension en Maquina Univers
Practica 4: Descripcion de practica y asignacion de muestras {

Ensayos mecanicos |lI:
Impacto y &tiga
Tiempo: 3 hrs.

1045, como el de la practica 2). Desarrollo
describira el uso y manejo del Yunque de impacto )
designara quien traerd hielo seco para la siguie
sesion).

Ejecucion de esayos a diferentes temperatura
obtenidas con nitrdgeno liquido, hielo sec
alcohol/agua/hielo seco, temperatura ambiente y |
horno a 250 °C.




10. CATEDRATICO RESPONSABLE

e Dr. José Solis Romero

ASIGNATURA: INTRODUCCION AL METODO DEL ELEMENTO FINITO

Nombre de la asignaturdntroduccion al Método del Elemento Finito
Linea de trabajo: Disefio y Comportamiento Mecanico de Elementos de Maquir

Horas teoriehoras practica$horas trabajo adiciondhoras totales

32¢ 15¢ 49 ¢ 96

1. HISTORIL DE LA ASIGNATURA

Lugar y fecha de
elaboracion o revision

Participantes

Observaciones

(cambios y justificacion)

Instituto Tecnoldgico de
Tlalnepantla

noviembre de 2004

Dr. José Solis Romero

Dr. Alfonso Anguiano Garcia

M.C. Daniel Amaro Barrera

M.C. Rdolfo Velasquez Mancilla
M.C. Miguel Angel Paredes Rued:;

M.C. José Antonio Navarrete Priel

Revision y actualizacic
de planes y programas (
estudios de Posgrado d
SNEST.

octubre 2004




2. PREREQUISITOS Y CORREQUISITOS

Mecanica del medio continuo, Mecanica de sélidos y Matematicas avanzadas.

3. OBJETIVO DE LA ASIGNATUR

Que el alumno comprenda los principios fundamentales del FEM (Finite Element Method)
en sistemas mecanicos (estructurales y no estructurales) empleado software comercial
(Mathcad, ANSYS).

4. APORTACION AL PERFIL DEL GRADUADO

La materia proporciona conocimientos necesarios para que el egresado se desempefie de
manera competente en un mercado global variable actual, ya sea del sector industrial,
educativo o investigacion. Especificamente el curso coadyuva a:

Utilizar herramientas computacionales de clase mundial (world-class) para facilitar la
solucion de problemas en ingenieria mecanica.

Incorporar metodologias matematicas diversas para la soluciébn de un mismo
problema.

Promover la practica del idioma Inglés, debido a que es el idioma oficial del software
comercial técnico que se emplea como herramienta en esta area.
o Ademas. nromover las habhilidades de resolucion de nroblemas en inaenieria.

5. CONTENIDO TEMATICO.

UNIDAD TEMAS SUBTEMAS
INTRODUCCION 1.1 Tipos de problemas en ingenieria.
1.2 El método del elemento finito (Finite Element
1 Method-FEMN).
1.3 El proceso del FEM.
Objetivo: ~ El  alumn 1.3.1 Fase de preprocesamiento.
reconocera el proces 1.3.2 Fase de solucion.




para soluciong
problemas de ingenier
empleando el método d
elemento finito (FEM).

Tiempo:2hrs.

1.3.3 Fase de postprocesamiento.

FORMULACIONES DEL
FEM

Objetivo: El alumno
utilizara herramienta
computacionales como
Mathcad para formular
los problemas de
ingenieria empleando lo
métodos tradicionales d¢
FEM.

Tiempo: 12 hrs.

2.1 Algebra de matrices (operaciones fundamentales
2.2 Empleo de software matemético para resolver
matrices (Mathcad).
2.3 Método directo.
2.4 Aplicacion del método directo para resolver
problemas en ingenieria.
2.5 Método de la energia potencial minima.
2.6 Resolucion de problemas empleando métodos
energéticos.
2.7 Método de los residuos pesados.
2.7.1 Método de colocacion.
2.7.2 Método de subdominio.
2.7.3 Método de Galerkin
2.7.4 Método de los minimos cuadrados.
2.8  Aplicacién de los métodos de residuos pesado;

situaciones fisicas de ingenieria y comparacion de lo
resultados. Se incluye convergencia.

APLICACION DE FEM E
ARMADURAS

Objetivo: El alumno
analizad armaduras
empleando el FEM, con
los métodos tradicionale

3.1 Conceptos fundamentales en armaduras.

3.2 Formulacion del FEM con armaduras.

3.3 Solucién de problemas en ingenieria empleando F
para armaduras.

3.4 Introduccién al softwee de FEM (ANSYS).

3.5 Solucién de un problema en dos dimensiones
(previamente analizado) empleando ANSYS 'y su
respectiva comparacion.

3.6 Solucién de un problema en tres dimensiones
(previamente analizado) empleando ANSYS y su




y empleando ANSYS.

Tiempo: 6 hrs.

respectiva comparacion.

ELEMENTQ3E UNA
DIMENSION

Objetivo:  ElI  alumn
analizara diferente
elementos y sy
caracteristicas d
operacion para utiliza
ANSYS en la resolucion
problemas de ingenieria

Tiempo: 6 hrs.

4.1 Elementos lineales.

4.2 Elementos cuadréticos.

4.3 Elementos cubicos.

4.4 Coordenadas globales, locales y naturales.

4.5 Integracion numérica: Cuadratura de Gauss
Legendre.

4.6 Solucién de problemas con elementos de una
dimensién y su comparacion con la solucién en
ANSYS.

ELEMENTOS DE DOS
DIMENSIONES

Obijetivo:

El alumno analiza
diferentes elementos
sus caracteristicas
operacion para utiliza
ANSYS en la resolucion
problemas de ingenieria

Tiempo: 6 hrs.

5.1 Elementos rectangulares.

5.2 Elementos cuadrilateros rectangulares.

5.3 Elementos triangulares lineales.

5.4 Elementos isoparamétricos.

5.5 Integrales de dos dimensiones: Cuadratura de Ga
Legendre.

5.6 Solucion de problemas con elementos de una
dimension y su comparacion con la solucién en
ANSYS.




6. METODOLOGIA DE DESARROLLO DEL CURSO

e Realizar una evaluacion diagnéstica al inicio del curso mediante la aplicacién de un
examen, para que el docente realice la nivelacion de conocimientos requeridos para los
temas que se contemplan en este curso.

e Se recomienda que la exposicion de los temas se desarrolle empleando cafién y con
escritos en el idioma Inglés. Cada unidad debera contemplar el analisis de por lo
menos 3 problemas de ingenieria (estructurales o no estructurales), cuyo analisis se
deberd llevar a cabo utilizando la herramienta Mathcad (ver. 11 o superior).
Adicionalmente se elegira uno de estos para que sea analizado mediante el empleo del
software comercial ANSYS (ver. 8.0 o superior).

e Se debera validar la solucibn de por lo menos un problema por unidad, ya sea
utilizando la solucién exacta o realizando la experimentacién que corresponda.

7. SUGERENCIAS DE EVALUACION

e El estudiante resolverd un problema al término de cada unidad. Este debe contemplar
el uso de un método tradicional en FEM.

e El estudiante resolvera un problema tipo proyecto, en el cual se utilice un método
tradicional en FEM, incluya el analisis con ANSYS y se valide por medio de la solucion
exacta o se realice experimentacion.




BIBLIOGRAFIA Y SOFTWARE DE APOYO

1. E. Champio, Jr. FINITE ELEMENT ANALYSIS WITH PERSONAL COMPUTERS,
Marcel Dekker, Inc., 1988.

2. Bathe, Klaus-Junger, NUMERAL METHODS IN FINITE ELEMENT METHOD, Prentice
Hall, 1976.

3. Backer, Gire B. FINITE ELEMENT AN INTRODUCTION, VOL. 1, Il, VI, Prentice Hall,
1981.

4. Davies Alan J. THE FINITE ELEMENT METHOD, A FIRTS APROACH OXFORD,
Clerendon Press, 1980.

5. Fenner, Roger T. FINITE ELEMENT METHOD FOR ENGINEERG, London, Mc Millan,
1975.

6. K.C. Rockey J.R. Gran, THE FINITE ELEMENT METHOD: A BASE INTRODUCTION,
New York, Wiley, 1975.

7. Gric B. Becker, Graham H. FINITE ELEMENTS, Prentice Hall, 1981.

8. Gallagher, Richard H. FINITE ELEMENT ANALYSIS: FUNDAMENTALS. Prentice Hall,
1981.

9. Carl Machover, The CAD/CAM handbook. 1996: McGraw-Hill.

10. ANSYS User's Manual: Procedures. Vol. I: Swanson Analysis Systems, Inc. Clerendon
Press, 1980.

11. O.C. Zienkiewicz and Cheung Y.K., THE FINITE ELEMENT METHOD IN
STRUCTURAL AND CONTINUUM MECHANICS. 1967, London: McGraw-Hill.

12. R.D. Cook, Malkus D.S. and Plesha M.E., CONCEPTS AND APPLICATIONS OF THE
FINITE ELEMENT ANALYSIS, 3d. ed. 1989, New York: John Wiley and Sons.

13. Charles Knight E. Jr., THE FINITE ELEMENT METHOD IN MECHANICAL DESIGN.
1993, Boston: PWS-KENT Publishing, Co.

14. D.L. Logan, A FIRST COURSE ON THE FINITE ELEMENT METHOD. 1986, Boston:
PWS-KENT Publishing, Co.

15. Saeed Moaveni, FINITE ELEMENT ANALYSIS, 2nd. ed. 2001, Upper Saddle River,
New Jersey 07458: Prentice Hall.

SOFTWARE:

9. PRACTICAS PROPUESTAS

UNIDAD PRACTICA

Préctica 1:

INTRODUCTION

Basic steps in the FEM.

e Basic operations.
) ] ¢  Graphics creation.
Engineering problems. e  Symbolics.
History of the FEM. _ _ e Simultaneous equations.
State of art developments in the field. e  Matrix math.




¢ Limitaions of the FEM.
¢ Overview of the MathCAD® release 11

Tiempo:3 hrs

Practica 2:

FINITE ELEMENT FORMULATIONS

Direct formulation

Minimum total potential energy
formulation

Weighted residual formulations
Overview of the ANSYS® release 8.0
Convergence studies

Tiempo:3 hrs

Application problems using the direl
formulation (MathCAD and ANSYS).
Application  problems using energ
formulation (MathCAD and ANSYS).
Applicaton problems using weightel
residual formulations (MathCAD ar
ANSYS).

Préctica 3:

WORKING WITH TRUSSES

¢ Definition of a truss

¢ Finite element formulation

¢ Verification of the results and
comparisons

Tiempo:3 hrs.

The balcony truss (two dimensiong
MathCAD and ANSYS.
Space trusses, MathCAD and ANSYS.

Préctica 4:

ONEDIMENSIONAL ELEMENTS

Linear elements

Quadratic elements

Cubic elements

Global, local and natural coordinates
Numerical integration: Gaudsegendre

Examples bone-dimensional elements it
ANSYS. Uniaxial link elements (LINk
LINK32 and LINK34). Structural and n
structural problems.




Quadrature

Tiempo:3 hrs.

Practica 5:

TWGODIMENSIONAL ELEMENTS e Examples of twalimensional elements ir
ANSYS. Two dimensional structuralics

e Rectangular elements and thermal solid elements (plane]

e Quadratic quadrilateral elements plane 35, plane42, plane55, plane7

¢ Linear triangular elements plane82)

¢ Quadatic triangular elements

¢ Isoparametric elements

¢ Two dimensional integrals: Gaudss

Legendre quadrature

ADVANCED TOPICS

e Dynamic analysis
¢ Three dimensional elements

e Harmonic analysis of a cantilever beam
e Example of threalimensional elements
in ANSYS. Basic satimbdelling ideas.

Tiempo:3 hrs

10. CATEDRATICO RESPONSABLE
e Dr. José Solimero

ASIGNATURA: INTEGRIDAD ESTRUCTURAL

Nombre de la asignaturéntegridad Estructura
Linea de trabajo: Disefio y Comportamiento Mecéanico de Elementos de Maquin
Horas teoriehoras practicasoras trabajo adicionahoras totales

32¢0c¢64c 96

1. HISTORIAL DE LA ASIGNATURA



Lugar y fecha de Participantes Observaciones

elaboracion o revision _ o
(cambios y justificacion)

Instituto Tecnolégico de| Congjo de Posgrado de la Maesti Revision y actualizacion

Tlalnepantla en Ciencias planes y programas (
_ o o estudios de Posgrado d
noviembre de 2004 en Ingenieria Mecéanica SNEST.

octubre 2004

2. PREREQUISITOS Y-BBEQUISITOS

Mecanica del medio continuo, Mecanica de sélidos y Matematicas avanzadas.

3. OBJETIVO DE LA ASIGNATURA

Este curso tiene como objetivo proporcionar los conocimientos y herramientas tedrico-
practicas para la estimacién del crecimiento de grietas en la fatiga y la vida remanente, que
coadyuven al disefio 6ptimo de elementos de maquinas

La materia proporciona conocimientos necesarios para que el egresado se desempefie de
manera competente en un mercado global variable actual, ya sea del sector industrial,
educativo o investigacién. Especificamente el curso coadyuva a:

o Definir los conceptos béasicos de la mecanica de la fractura en materiales y las teorias
de falla, usandolos para reconocer las propiedades de los materiales para predecir su
comportamiento en condiciones de servicio especificas.

. Establecer los conceptos basicos de fatiga y dafio acumulado.

. Definir las propiedades de fatiga y fractura en las que se basa la seleccion de
materiales, estableciendo los métodos de prueba para determinarlas.

4. APORTACION RERFIL DEL GRADUADO



5. CONTENIDO TEMATICO

UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS
1.1. Mecanica de la fractura. Causas
i sintomas de fatiga y fractura.
1 INTRODUCCION A LA
FRACTURA DE MATERIALEY 1.2. Impacto econ6mico y social de
fractura.
1.3. Breve digresion historica.
Objetivo: El alumno estudiara
mecénica de la fractura com  1.4. Siglo XX.
una herramienta que permité
disefiar con mas altos niveld 1.5. Cgrgas ciclicas y fatiga. Tiempo
de seguridad. vida.
1.6. Escala del uso de la mew@nde la
fractura.
Tiempo: 12 hrs.
1.7. Estructuras cristalinas.
ESTUDIOS EXPERIMENTALE 2.1. Mediciones mecénicas. Sisten
LAS PROPIEDADES MECAN] internacional, CGS e inglés.
2 FRACTURAY FATIGA
2.2. Propiedades mecanicas q
materiales.
Objetivo: El alumng 2.3. Fractura fragil y ductil.
interpretard  los  diferenteg _ _
trabajos experimentaled 2.4. Esfuerzoy resistencia.
reportados en la literatura par{ 5 5 prueba de tension
confrontarlos con los spectos
de la teoria clasica. 2.6. Diagrama esfuerzdeformacion.
2.7. Prueba de compresion, flexion
torsion.
Tiempo: 6 hrs.
2.8. Prueba de fatiga.




UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS
2.9. Choque o0 impacto. Prueba ¢
impacto.
2.10. Dureza. Medicién de la dureza.
MECANICA DE SOLIDOS 3.1. Modelos en mecénica de solidos .
3 3.2. Andlisis de cargas y reacciones
o _ soportes. Ecuaciones de equilibr
Obijetivo: .EI. alumno estudiar (estatico).
los principales modelo
existentes dela mecanica d¢ 3.3. Esfuezo y deformaciéon. Esfuerz
solidos y los aplicara en normal y esfuerzo normal promedic
resolucion de problemas d _
ingenieria mecanica. 3.4. Esfu.erzo cortante, promedio
maximo.
3.5. Esfuerzos de torsion y deformaciq
por torsién (cortante).
3.6. Andlisis de los esfuerzos principal
Estado general de esfuerzos.
3.7. Esfuerzoplano. Transformacion de
esfuerzo plano.
3.8. Esfuerzos principales y esfuer
cortante maximo en 3D.
3.9. Circulo de Mohr.
3.10. Deformacion. Deformacion unitari
normal y cortante.
3.11. Ley de Hooke. Razén de Poisson.
de Hooke generalizada.
3.12. Energia de deformacion.

Tiempo: 8 hrs.




UNIDAD

TEMAS

SUBTEMAS

THE BEHAVIOUR OF SH
FATIGUE CRACKS

Objective: Students will be ab
to recognise the importance @
studying short fatigue cracks

fatigue in the structural
integrity of machine elements.

Time: 6 hrs.

4.1

4.2

4.3

4.4

4.5

4.6

4.7

Regimes of crack ppagation.

Linear elastic fracture mechanic
(LEFM).

Elastic plastic fracture mechaniy
(EPFM).

Long vs. short cracks.
Crack growth rate (long cracks).
Short fatigue cracks.

KitagawaTakahashi diagram.

6. METODOLOGIA DE DESARRMEL CURSO

Exposicidén de temas por parte del docente y tareas que apliquen los conceptos expuestos
en el saldn de clase. Solucién de al menos un problema por clase. Y se recomienda la
realizacion de un caso real de estudio como proyecto final.

7. SUGERENCIAS DE EVALUACION

Tres examenes parciales: 45%
Tareas: 10%

Proyecto final: 15%

Examen final: 30%




8. BIBLIOGRAFIA Y SOFTWARE DE APOYO

1.Dowling, Norman E., "Mechanical behavior of materials: engineering methods for
deformation, fracture and fatigue.”" USA: Prentice-Hall International.(1993).

2.Suresh, Subra, "Fatigue of Materials". Second ed: Cambridge, University press,
Cambrige. (1998).

3.Miller, K. J., "The short crack problem". Fatigue of engineering materials and
structures, 5,(3): p. 223-232.(1982).

4.Knott, J.F., "Fundamentals of fracture mechanics", London: Butterworths, London, p.
134. (1973).

5.Kitagawa, H. and S. Takahashi. "Applicability of fracture mechanics to very small
cracks or the cracks in the early stage". in 2nd International conference on mechanical
behaviour of materials (ICM2). Boston, USA.: American Society of Metals, Metal park,
Ohio. 1976. p. 627-631.

9. PRACTICAS PROPUESTAS

Se sugiere que las practicas propuestas sean realizadas por equipos para estar en
concordancia con la finalidad de fomentar la disénde ideas que plantea el curso. En este
sentido, se proponen las siguientes practicas por unidad:

Unidad Practica

Ninguna No aplica

10. CATEDRATICO RESPONSABLE

e Dr. José Solis Romero



ASIGNATURA: MECANICA DEL MEDIO CONTINUO

Nombre de la asignaturdlecéanica del Medio Continuo

Linea de trabajo: Disefio y Comportamiento Mecanico de Elementos de Maquin

Horas teorighoras practicadoras trabajo adicionahoras totales

32¢0¢c64¢ 96

1. HISTORIAL DE LA ASIGNATURA

Lugar y fechde
elaboracion o revision

Participantes

Observaciones

(cambios y justificacion)

Instituto Tecnoldgico de
Tlalnepantla

noviembre de 2004

Dr. José Solis Romero

Dr. Alfonso Anguiano Garcia

M.C. Rodolfo Velasquez Mancilla

M.C. Daniel Amaro Barrera

M.C. Migwel Angel Paredes Rueda

M.C. José Antonio Navarrete Priel

Revision y actualizacion
planes y programas ¢
estudios de Posgrado d
SNEST.

octubre 2004




2. PREREQUISITOS Y CORREQUISITOS

Matematicas Avanzadas, Mecéanica de Sélidos

3. OBJETIVO DE LA ASIGNATURA

El alumno derivara las ecuaciones fundamentales de la mecénica del medio continuo, las
cuales son una poderosa herramienta de sintesis y harmonizacién de las teorias, para
obtener el mayor provecho de ellas.

4. APORTACION AL FHERDEL GRADUADO

Esta materia, proporciona al estudiante los conocimientos basicos y criterios generales en
el comportamiento de los elementos de maquinas asi como en el disefio de los mismos.

5. CONTENIDO TEMATICO

UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS

ESFUERZOS Y DEFORMACION 1.1.Teoria de esfuerzos
1.1.1.accién de fuerzas en un med

1 continuo
1.1.2.vector de esfuerzos
Objetivo: El alumno comprender 1.1.3.tensor de esfuerzos
y desarrollara la teoria d¢g 1.1.4.componentes del tensor dj
esfuerzo y las deformaciones en esfuerzos
espacio, mediante los tensores. 1.1.5.simetria del tensor de esfuerzo:

1.1.6.esfuerzos principales




UNIDAD

TEMAS

SUBTEMAS

1.1.7.maximo esfuerzo cortante

1.1.8.ecuaciones de movimientc
principio de momento lineal

1.1.9tensores  isotrépicos
distorsiénales

1.2.Cinemaética de un medio continuo
1.2.1. descripcibn de un medi

continuo

1.2.2. descripcibn  material
espacial

1.2.3. derivada material

1.2.4. determinacion de la

aceleracion de un campo ¢©
velocidad dado.

1.3.Teoria dedeformacion
1.3.1. deformacién
1.3.2. definicion elemental de [z
deformacion
1.3.3. deformaciones principales
1.3.4. condiciones de compatibilidac




UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS
Tiempo: 6 hrs
2.1.Transformacién integral el
) coordenadas cartesianas.
2 FORMULACION INTEGRAL DHE 2.1.1.Transformacion integra

PRINCIPIOS GENERALES

Obijetivo: El alumno desarrollara
aplicara la formulacién integral d

los pricipios generaleg
concernientes a los medidg
continuos.

Tiempo: 8 hrs.

vectorial; teorema de la divergencie
2.1.2.Teorema de Stokes
2.1.3.Flujo a través de una superficie
2.1.4.Integralde volumen material

2.2.Ecuacion de continuidad

2.2.1.Conservacion de la masa

2.2.2.Forma material de las
ecuaciones de continuidad

2.2.3.Teorema del transporte de
Reynolds

2.2.4.La derivada material de una
integral de linea material.

2.3.El principio de la cantidad d
movimiento

2.3.1.Definiciobn del principio de I
cantidad de movimiento

2.3.2.El principio de conservacion d
momento de la cantidad df
movimiento

2.3.3.Balance de energia, primera I
de la termodinamica, ecuacién de
energia

2.3.4.Potencia de entrada

2.3.5.Calor de entrada

2.3.6.Primera ley

termodinamica.

de k2




UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS
3.1.S0lidos elasticos
3.1.1. Elasticidad lineal de
3 ECUACIONES CONSTITUTIVAS solidos
3.1.2. sOlidos elasticos lineales
isotrépicos
o 3.1.3. Matriz generalizada de
Obijetivo: El alumno desarrollara Hooke

aplicara las principales ecuacion
constitutivas que gobiernan a Ig
medios continuos.

3.2.Termoelasticidad lineal
3.2.1.Densidad de energia de
deformacion en un medio isotrépicg
3.2.2.Ecuacion de termoelasticidad
para medios isotropicos
3.2.3.Ecuaciéon de compatibilidad
Termoeléastica

3.3.Viscoelasticidea

3.3.1.Respuesta de polimeros

3.3.2.Temperatura de transicién del
vidrio

3.3.3.Pruebas de fluencia lenta

3.3.4.Respuesta a la elasticidad
retardada

3.3.5.Respuesta a la fluencia lenta

3.3.6.Respuesta a los esfuerzos de
relajacion

3.3.7.Respuesta periddica a cargas
ciclicas

3.3.8.Respuesta volumétrica

3.3.9.Ecuaciones constitutivas basads
en modelos analdgicos de resorte
amortiguador

3.3.10. Modelo generalizado de
KelvinVoigt

3.3.11. Principio de superposicion




UNIDAD
TEMAS

SUBTEMAS

Tiempo: 10 hrs.

3.4.S0lidos elastoplasticos lineales
3.4.1.Ecuacion constitutiva de
plasticidad perfecta de Levi Mises
3.4.2.Condicion de Cedeia de Trescy
3.4.3.Ecuacién elastoplastica de
PrandttReusi
3.5.Viscoplasticidad

MECANICA DE FLUIDOS

Obijetivo: El alumno desarrollara
aplicara las principales ecuacion
constitutivas que gobiernan a los
los fluidos en la mecénica ¢
medios continuos.

Tiempo: 8 hrs.

4.1.Fluidos

4.1.1 Fluidos viscosos Newtonianos

4.1.2 fluido compresible e
incompresible

4.1.3 fluidos Stokesianos y
Newtonianos

4.1.4 flujo laminar y turbulento

4.1.5.la teoria general de las
ecuaciones constitutivas en fluidos

4.1.6.fluido Newtoniano
incompresible

4.1.7 fluido Newbniano compresible

4.1.8.fluido newtoniano no viscoso

4.2 .Ecuaciones de Navi&tokes para
fluidos compresible e incompresible

4.3.Ecuaciones de campo para fluidos
Newtonianos

4.4 .Ecuaciones de capa limite para flujo
plano en un fluido incompresible

4.5.Fluidos no Newtonianos

6. METODOLOGIA DE DESARROLLO DEL CURSO

Queda a eleccion del docente manejar un problema especifico para cada unidad, o bien un solo

problema para todo el curso.




7. SUGERENCIAS DE EVALUACION

e A través de ensayos versados sobre los problemas sugeridos en las unidades y
relacionados con las lecturas de la bibliografia.
e Elaboracién de un reporte sobre un problema

8. BIBLIOGRAFIA Y SOFTWARE DE APOYO

Unidad 1

Lecturas obligatorias:

1.- Malvern E. Lawrence. (1969). Introduction to the Mechanics of a Continuous Medium,
PRENTICE-HALL, INC. ENGLEWOOD CLIFFS, NEW JERSEY, U.S.A.

2.- Mase George E. (1977). Mecénica del Medio Continuo, 1% ed, Mc Graw-Hill, México. D. F.

3.- Levi Enzo. (1989). Elementos de Mecanica del Medio continuo. 8* ed. LIMUSA. Méx. D.F.

Unidad 2

Lecturas obligatorias:

1.- Malvern E. Lawrence. (1969). Introduction to the Mechanics of a Continuous Medium,
PRENTICE-HALL, INC. ENGLEWOOD CLIFFS, NEW JERSEY, U.S.A.

2.- Mase George E. (1977). Mecénica del Medio Continuo, 1* ed, Mc Graw-Hill, MEXICO. D

Unidad 3

Lecturas obligatorias:

1.- Malvern E. Lawrence. (1969). Introduction to the Mechanics of a Continuous Medium,
PRENTICE-HALL, INC. ENGLEWOOD CLIFFS, NEW JERSEY, U.S.A.

2.- Mase George E. (1977). Mecénica del Medio Continuo, 1* ed, Mc GRAW-HILL, MEXICO.
D.F.

3.- Levi Enzo, (1989). Elementos de Mecéanica del Medio continuo, 8% ed. LIMUSA, MEXICO
D.F.

4.- Michael Lai W. Rubin David. Krempl Erhard. (1974). Introduction to the Continuum
Mechanics, 3* ed. BUTTERWORTH HEINEMANN, GREAT BRITAIN, U.K.




Unidad 4

Lecturas obligatorias:
1.- Rutherford Aris. (1962). Vectors, Tensors, and the Basic Equations of Fluid Mechanics 1°

ed, DOVER PUBLICATIONS, INC., N.Y. U.S.A.

2.- Malvern E. Lawrence. (1969). Introduction to the Mechanics of a Continuous Medium,
PRENTICE-HALL, INC. ENGLEWOOD CLIFFS, NEW JERSEY, U.S.A.

3.- Mase George E. (1977). Mecénica del Medio Continuo, 1% ed, Mc GRAW-HILL, MEXICO.
D. F.

4.- Levi Enzo, (1989). Elementos de Mecénica del Medio continuo, 8* ed. LIMUSA, MEXICO
D.F.

5.- Michael Lai W. Rubin David. Krempl Erhard. (1974). Introduction to the Continuum
Mechanics, 3* ed. BUTTERWORTH HEINEMANN, GREAT BRITAIN, U.K.

9. PRACTICAS PROPUESTAS

Se sugiere que las practicas propuestas sean realizadas poposqiara estar en
concordancia con la finalidad de fomentar la discusion de ideas que plantea el curso. En este
sentido, se proponen las siguientes practicas por unidad:

Unidad Practica

Ninguna No aplica

10. CATEDRATICO RESPONSABLE

e M.C. Miguel AngeParedes Rueda



ASIGNATURA: MECANICA DE SOLIDOS

Nombre de la asignaturdecanica de Sdlidos

Linea de trabajo: Disefio y Comportamiento Mecénico de Elementos de Maquinas

Horas teorighoras practicadoras trabajo adicionahoras totales

32¢0¢64¢ 96

1. HISTORIAL DE LA ASIGNATURA

Lugar y fecha de
elaboracion o revision

Participantes

Observaciones

(cambios y justificacion)

Instituto Tecnoldgico de
Tlalnepantla

noviembre de 2004

Dr. José Solis Romero

Dr. Alfonso Anguiano Garcia

M.C. Rodolfo Velasquez Mancilla

M.C. Daniel Amaro Barrera

M.C. Miguel Angel Paredes Rued:

M.C. José Antonio Navarrete Priel

Revision y actualizacion
planes y programas @
estudios de Posgrado d
SNEST.

octubre 2004




2. PRIREQUISITOS Y CORRETQDES

Matematicas Avanzadas

3. OBJETIVO DE LA ASIGNATURA

Desarrollar en el alumno el analisis de esfuerzos y deformaciones, asi como diferentes
temas selectos de mecéanica de materiales, con la finalidad de fincar bases para el disefio
de estructuras y maquinaria

4. APORTACION AL PERFIL DEL GRADUADO

Esta materia, proporciona al estudiante los conocimientos basicos y criterios generales en
el comportamiento de los elementos de maquinas asi como en el disefio de los mismos.

5. CONTENIDO TEMATICO

UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS

1 INTRODUCCION 1.1 Ubicacibn de la resistencia
materiales

L ) 1.2 Esquemas de calculo
Objetivo: El alumno debatira I3

ubicacién, los principios y teorig 1.3 Principios fundamentales de
basicas de la mecanica de sékd resistencia de materiales




UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS
1.4 Consideraciones de las formul
_ basicas de traccidn, flexién y torsioj
Tiempo: 4 hrs

2 TEORIA DE ESFUERZOS 2.1 Concepto de esfuerzos
2.2 Estado de esfuerzos en un punto
Obetivo: ElI alumno analizara 2.3 Ecuaciones de equilibrio
aplicara los  conceptos _ »
ecuaciones que gobiernan 2.4 Ecuaciones de transformén de
estado de esfuerzos en el espaci esfuerzos
2.5 Esfuerzos principales y esfuerzos
cortantes maximos
Tiempo: 4 hrs.
3 DEFORMACIONES Y RELACIO| 3.1 Desplazamiento y deformaciones

ESFUERZO DEFORMACION

Objetivo: El alumno analizara
aplicara los  conceptos
ecuaciones que gobiernan a |
campos de deformacién en
espacio.

Tiempo: 4 hrs.

3.2 Ecuaciones y transformaciones de
deformaciones

3.3 Ecuaciones de compatibilidad
3.4 Dilatacion cubica

3.5 Relacion esfuerzdeformacion

CASOS ESPECIALES DE FLEX

4.1 Flexiéon oblicua




UNIDAD

TEMAS

SUBTEMAS

Obijetivo: El alumno desarroliary
aplicara la teoria de flexion par
casos especiales.

Tiempo: 4 hrs.

4.2 Esfuerzos cortantes en vigas de pal
delgada y seccion recta abierta

4.3 Centros de corte
4.4 Deformaciones en vigas

5 TORSION EN VIGAS DE SECCI{ 5.1 Prismas no circulares
NOCIRCULAR _ _
5.2 Torsion en tubos de seccion |
circular y pared delgada
Objetivo: El alumno desarrollar4| 5.3 Teoria de Saivenant
aplicara la teoria y fundamentg
de la torsién en vigas con secci
circular.
Tiempo: 4 hrs.
6

TEORIA DE FALLAS

Objetivo: El alumno

Tiempo: 4 hrs.

6.1 Teoria del esfuerzo principal maxir
6.2 Teoria del méaximo esfuerzo cortant

6.3 Teoria de la deformacion princig
méaxima

6.4 Teoria de la energia de distorsi
méaxima

6.5 Teoria de la eneigde deformacién
maxima

VIGAS SOBRE FUNDACION




UNIDAD SUBTEMAS

TEMAS
ELASTICA CONTINUA 7.1 Teoria general
7 7.2 La viga de longitudfinita
Objetivo: El alumno desarrollard| 7.3 La viga de longitud seiinifinita
aplicara la teoria y fundamentg
para las diferentes vigas sob
fundacion elastica.
Tiempo: 4 hrs.
8 FATIGA 8.1 Resistencia y limite de fatiga

8.2 Modelos basicos para el aisid de

o fatiga
Obijetivo: El alumno desarrollara

debatira los diferentes modos 8.3 Modelo de calculo para la estimaci
teorias de fallas que sufren Ig de dafio acumulativo por fatiga
materiales.

Tiempo: 4 hrs.

6. METODOLOGIA DE DESARROLLO DEL CURSO

Queda a eleccion del docente manejar un problema especifico para cada unidad, o bien un
solo problema para todo el curso.

6. SUGERENCIAS DE EVALUACION

A través de ensayos versados sobre los problemas sugeridos en las unidades y
relacionados con las lecturas de la bibliografia.
Elaboracién de un reporte sobre un problema




8. BIBLIOGRAFIA Y SOFTWARE DE APOYO

Unidad 1

Lecturas obligatorias:

1.- Beer Ferdinand P., Russell Johnston E. JR., MECANICA DE MATERIALES, Mc
Graw-Hill, 1993,

2.- Nash William A., MECANICA DE MATERIALES, Mc Graw-Hill, 1996,

3.- Jensen Alfred, Chenoweth Harry H., STATICS AND STRENGTH OF MATERIALS,
International Student Edition ,1975.

4.- Sloane Alvin, RESISTENCIA DE MATERIALES, Montaner y Simon, S. A., 1979.

5.- Higdon Archie, Ohlsen Edward H., Stiles William B., Weese John A., Riley William
F., MECHANICS OF MATERIALS, john Willey & Sons, 1985.

Unidad 2

Lecturas obligatorias:

1.- Den Hartog, ADVANCED STRENGTH OF MATERIALS, Mc Graw-Hill

2.- JW. Dally, F. Rilet, EXPERIMENTAL STRESS ANALYSIS, International Student
Edition, 1978.

3.- Durelli, Phillips, Tad, INTRODUCTION TO THE THEORICAL AND EXPERIMENTAL
STRESS AND STRAIN, Mc Graw-Hill, 1958.

4.- G. Budynas, ADVANCED STRENTGH AND APPLIED STRESS ANALYSIS, Mac
Graw-hill, 1977.

5.- E.F. Byars and D. Snyder, ENGINEERING MECHANICS OF DEFORMABLE
BODIES, International Text Company, 1973.




Unidad 3

Lecuras obligatorias:

1.- Den Hartog, ADVANCED STRENGTH OF MATERIALS, Mc Graw-Hill

2.- JW. Dally, F. Rilet;, EXPERIMENTAL STRESS ANALYSIS, International Student
Edition, 1978.

3.- Durelli, Phillips, Tad, INTRODUCTION TO THE THEORICAL AND EXPERIMENTAL
STRESS AND STRAIN, Mc Graw-Hill, 1958.

4.- G. Budynas, ADVANCED STRENTGH AND APPLIED STRESS ANALYSIS, Mac
Graw-hill, 1977.

Unidad 4

Lecturas obligatorias:

1.- Den Hartog, ADVANCED STRENGTH OF MATERIALS, Mc Graw-Hill

2.- G. Budynas, ADVANCED STRENTGH AND APPLIED STRESS ANALYSIS, Mac
Graw-hill, 1977.

3.- E.F Byars and D. Snyder, ENGINEERING MECHANICS OF DEFORMABLE
BODIES, International Text Company, 1973.

4.- R.C. Juninall, STRESS, STRAIN AND STRENGTH, Mc Graw-Hill, 1977.

Unidad 5

Lecturas obligatorias:

1.- Den Hartog, ADVANCED STRENGTH OF MATERIALS, Mc Graw-Hill

2.- G. Budynas, ADVANCED STRENTGH AND APPLIED STRESS ANALYSIS, Mac
Graw-hill, 1977.

3.- E.F. Byars and D. Snyder, ENGINEERING MECHANICS OF DEFORMABLE
BODIES, International Text Company, 1973.

4.- R.C. Juninall, STRESS, STRAIN AND STRENGTH, Mc Graw-Hill, 1977.




Unidad 6

Lecturas obligatorias:

1.- Den Hartog, ADVANCED STRENGTH OF MATERIALS, Mc Graw-Hill

2.- G. Budynas, ADVANCED STRENTGH AND APPLIED STRESS ANALYSIS, Mac
Graw-hill, 1977.

3.- E.F. Byars and D. Snyder, ENGINEERING MECHANICS OF DEFORMABLE
BODIES. International Text Companv. 1973.

Unidad 7

Lecturas obligatorias:

1.- Den Hartog, ADVANCED STRENGTH OF MATERIALS, Mc Graw-Hill

2.- G. Budynas, ADVANCED STRENTGH AND APPLIED STRESS ANALYSIS, Mac
Graw-hill, 1977.

3.- E.F. Byars and D. Snyder, ENGINEERING MECHANICS OF DEFORMABLE
BODIES, International Text Company, 1973.

Unidad 8

Lecturas obligatorias:

1. - Den Hartog, ADVANCED STRENGTH OF MATERIALS, Mc Graw-Hill

2.- G. Budynas, ADVANCED STRENTGH AND APPLIED STRESS ANALYSIS, Mac
Graw-hill, 1977.

3.-E.F Byars and D. Snyder, ENGINEERING MECHANICS OF DEFORMABLE

9. PRACTICAS PROPUESTAS

Se sugiere que las practicas propuestas sean realizadas por equipos para estar en concordancia
con la finalidad de fomentar la discusion de ideas que plantea el curso. Eneesigos se
proponen las siguientes practicas por unidad:



Unidad

Practica

No aplica

Ninguna

10. CATEDRATICO RESPONSABLE
e MC Miguel Angel Paredes Rueda

ASIGNATURA: ENSAMBLE DE CONJUNTOS Y MAQUINAS

Nombre de la asignatur&nsamble de Conjuntos y Maqas
Linea de trabajo: Disefio y Comportamiento Mecanico de Elementos de Maquin

Horas teorighoras practicadoras trabajo adicionahoras totales

32¢0¢c64c¢ 96

1. HISTORIAL DE LA ASIGNATURA

Lugar y fecha de
elaboracion o revision

Participantes

Observaciones

(cambios y justificacion)

Instituto Tecnoldgico de
Tlalnepantla

noviembre de 2004

Dr. José Solis Romero

Dr. Alfonso Anguiano Garcia

M.C. Rodolfo Velasquez Mancilla

M.C. Daniel Amaro Barrera

M.C. Miguel Angel Paredes Rued:

Revsioén y actualizacion d
planes y programas @
estudios de Posgrado d
SNEST.

octubre 2004




2. PREREQUISITOS Y CORREQUISITOS
DISENO MECANICO

3. OBJETIVO DE LA ASIGNATURA

Adquirir los conocimientos necesarios para disefiar conjuntos de elementos de maquinas.
Asi como fomentar la investigacion en los diferentes tépicos relativos al disefio, empleando
el CAD y CAE.

4. APORTACION AL PERFIL DEL GRADUADO

Que el alumno aprenda a desarrollar, organizar y clasificar los diferentes métodos de
ensambles de conjuntos y maquinas, asi como también la aplicacion de los diferentes tipos
de intercambiabilidad, para asequrar el intercambio de elementos de maquinas.

5. CONTENIDO TEMATICO

UNIDAD SUBTHIAS
TEMAS
1 Ajustes y tolerancias 1.1 Introduccion
1.2 Conceptos basicos de

- o dimensionamiento
Objetivo: El alumno analizara

conocera los diferentes sistemi 1.3 Sistema ISO de tolerancias y ajustes
de ajustes y tolerancia existenteg




UNIDAD

TEMAS

SUBTHAS

Tiempo: 4 hrs

1.4Designacion de tolerancia
1.5 Ajustes

1.6 Sistema de agujero patrén y arbo
patron

1.7 Rugosidad

Ensamble de conjuntos y
maquinas

2 2.1 Definiabnes basicas de la tecnologia
de ensamble
Objetivo: El alumno examinara I¢ 2.2 Clasificacién de los métodos de
diferentes métodos de ensamb ensamble
de conjuntos de maquinas. o
2.3 Organizacion de los métodos de
ensamble
Tiempo: 6 hrs. 2.4 Desarrollo del proceso de ensamble
Analisis de cadenas dimensiénal
3 3.1 Cadenas dimensionales
Objetivo: El alumno conocera 3.2 Definiciones y tipos de cadenas
aplicacion de ds cadenag dimensidnales
dimensionales, para obtener |Ig _ .
ajustes y tolerancias  ma 3.3 Calculo de las cadenas dimensionale
adecuados. 3.4 Operacién de las cadenas
dimensiorales
Tiempo: 6 hrs.
Intercambiabilidad
4 4.1 Intercambiabilidad total

Objetivo: El alumno conocera

aplicara los diferentes sistemas

4.2 Intercambiabilidad parcial




UNIDAD SUBTHAS
TEMAS
intercambiabilidad para obtene 4.3 Intercambiabilidad por elemento de
las tolerancias mas apropiad compensacion
para el intercambio de elementg o _
de maquinas. 4.4 Intercambiabilidad selectiva
Tiempo: 8 hrs.
Proceso de ensamble
5 5.1 Desarrollo del proceso de ensamble

Objetivo: ElI alumno conocera
desarrollara los diferente
procesos de ensambles de |
conjuntos de maquinas, com
ultimo proceso del ensamble.

Tiempo: 8 hrs.

5.2 Transporte de

ensamble

y dispositivos

5.3 Control y pruebas en el proceso d
ensamble

5.4 Operaciones posteriores al ensamble

6. METODOLOGIA DE DESARROLLOUFERO

Queda a eleccion del docente manejar un problema especifico para cada unidad, o bien un solo

problema para todo el curso.

7. SUGERENCIAS DE EVALUACION

A través de ensayos versados sobre los problemas sugeridos en las unidades y

relacionados con las lecturas de la bibliografia.
Elaboracién de un reporte sobre un problema




8. BIBLIOGRAFIA Y SOFTWARE DE APOYO

Unidad 1

Lecturas obligatorias:

1.- Rothbart Haarold A., MECHANICAL DESIGN AND SYSTEMS HANDBOOK, Mc Graw-
Hill

2.- Pollack Herman W., TOOL DESIGN, Reston Publishing Compani inc

Unidad 2

Lecturas obligatorias:

1.- Kramarenko Y., PROBLEMAS BASICOS EN LA TECNOLOGIA DE LA
CONSTRUCCION DE MAQUINAS HERRAMIENTAS, Moscu, 1987.

2.- Balakshin, TECNOLOGIA DE LA CONSTRUCCION DE MAQUINARIA, Edtl. Mir
Moscu, 1978.

Unidad 3
Lecturas obligatorias:

1.- Pierre Jiménez, ACOTACION FUNCIONAL, Limusa

2.- Kramarenko Y., PROBLEMAS BASICOS EN LA TECNOLOGIA DE LA
CONSTRUCCION DE MAQUINAS HERRAMIENTAS, Moscu, 1987.

3.- Balakshin, TECNOLOGIA DE LA CONSTRUCCION DE MAQUINARIA, Edtl. Mir
Moscu, 1978.




Unidad 4

Lecturas obligatorias:

1- Pierre Jiménez, ACOTACION FUNCIONAL, Limusa

Unidad 5

Lecturas obligatorias:

1.- Pierre Jiménez, ACOTACION FUNCIONAL, Limusa

2.- Kramarenko Y., PROBLEMAS BASICOS EN LA TECNOLOGIA DE LA
CONSTRUCCION DE MAQUINAS HERRAMIENTAS, Moscu, 1987.

9. PRACTICAS PROPUESTAS

Se sugiere que las practicas propuestas sean realizadas por equipos paraemstar
concordancia con la finalidad de fomentar la discusion de ideas que plantea el curso. En este
sentido, se proponen las siguientes practicas por unidad:

Unidad Practica

Ninguna No aplica

10. CATEDRATICO RESPONSABLE

e M.C. Miguel Angel Paredes Rueda

ASIGNATURA: DISENO MECANICO
Nombre de la asignatur&isefio Mecanico

Linea de trabajo: Disefio y Comportamiento Mecanico de Elementos de Maquinas

Horas teoriehoras practicasoras trabajo adicionahoras toalescréditos




32c0C64C9- 6

1. HISTORIAL DE LA ASIGNATURA

Lugar y fecha de
elaboracion o revision

Participantes

Observaciones

(cambios y justificacion)

Tlalnepantla

noviembre de 2004

Instituto Tecnolégico de

Dr. José Solis Romero

Dr. Alfonso Anguiano Garcia

M.C. Rodolfo Velasquez Mancilla

M.C. Daniel Amaro Barrera

M.C. Miguel Angel Paredes Rued:;

M.C. José Antonio Navarrete Priel

Revision y actualizacién
planes y programas ¢
estudios dePosgrado de
SNEST.

octubre 2004

2. PRIREQUISITOS Y CORREQUISITOS

Mecénica de Sélidos, Andlisis y Sintesis de Mecanismos

3. OBJETIVO DE LA ASIGNATURA

Reafirmar en profundidad los conocimientos de disefio de elementos de maquinas, ademas
de efectuar investigacién practica que ayude a formar criterios sélidos en la toma de
decisiones que se hacen en el disefio mecanico.

4. APORTACION AL PERFIL DEL GRADUADO

mecanicos.

Esta materia contribuye a la conformacién de un pensamiento innovador para desarrollar
tecnologia y adaptar la ya existente. Particularmente este curso coadyuva a:

¢ Que el alumno analice y aplique el conocimiento cientifico y tecnolégico a la solucién
de problemas en la industria y en la investigacion.
e Generar una capacidad de andlisis critico profundo para solventar problemas

e Conformar una cultura de estudio que favorezca la participaciébn con qrupos




5. CONTENIDO TEMATICO

UNIDAD

TEMAS

SUBTEMAS

Materiales y procesos

Objetivo: EI alumno conoceréas
diferentes  propiedades qu
caracterizan a los materialg
utilizados en el disefio de piez
mecanicas.

1.1 Definiciones de las propiedades de
materiales

1.2 Naturaleza estadistica de las propiedad
de los materiales

1.3 Homogeneidad e isotropia

1.4 Dueza

1.5 Recubrimientos y
superficiales

1.6 Propiedades generales de los metales

1.7 Propiedades generales de los no metalg

tratamiento

Tiempo: 2 hrs
2 Célculo de arboles y ejes 2.1 Introduccién
2.2 Fuerzas de flexion producidas por cade
o _ y correas
Objetivo: El alumno analizard 19
fuerzas que se generan en arbol 2.3 Diametros y materiales de ejes
y ejes bajo diferentes cargas. _
2.4 Esfuerzo cortante vertical
2.5 Deformacion torsional
Tiempo: 4 hrs »
2.6 Deformacion transversal
2.7 Vibraciéh y velocidades criticas de |
arboles
3 Sujetadores roscados y tornillos | 3.1 Introduccion

de potencia

Objetivo: El alumno analizara |
fuerzas que intervienen en Iq
sujetadores 'y los diferente
procesos de produccion d
sujetadores roscados

3.2 Formas de
especificaciones

roscas, temologia y

3.3 Tornillos que trasmiten potencia

a. Esfuerzos estaticos en tornillos

b. Tipos de sujetadores roscados

c. Materiales para sujetadores y
métodos de manufactura

d. Apriete y tension inicial de




UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS
pernos
e. Seleccibn de pernos para
Tiempo: 4 hrs. soportar cargastatica

f. Fundamentos para seleccionar
pernos considerando la fatiga

Cojinetes y lubricacién

4.1 htroduccién
4.2 Lubricantes

4 4.3 Viscosidad
o ) 4.4 Tipos de lubricacién
Objetivo: El alumno sera capaz | 4.5 Disefio de cojinetes hidrodinamicos
examinar los elementos qu| 4.6 Contactos no concordantes
intervienen en la seleccién d 4.7 Cojinetes de elementos rodantes
cojinetes y la lubricacion efectiv 4.8 Falla de cojinetes de elementos
de éstos. rodante_s,, -
4.9 Seleccion de cojinetes de elemento
rodantes
4.10 Detalles de montaje de los cojinetes
Tiempo: 4 hrs. 4.11 Caojinetes especiales
5 Acoplamientos 5.1 Acoplamientos rigidos
Obijetivo: El alumno 5.2 Acoplamientos flexibles
Tiempo: 2 hrs.
Cuiias, y cufieros 6.1 Cufas paralelas
6 6.2 Cufas trapezoidales
Objetivo: El alumno comprenden 6.3 Cufias Woodruf
la importancia de este tipo de B
elementos. 6.4 Esfuerzos en cuias
6.5 Materiales de las cuias
Tiempo: 4 hrs. 6.6 Disefio de la cufia
Embragues y frenos 7.1 Introduccion
7.2 Tipos de frenos y embragues
7

Objetivo: El alumno sera capaz
disefiar sistemas dembragues V|
frenos para diferenteg
aplicaciones

7.3 Seleccidn y especificacion de embragug
frenos

7.4 Frenos de disco




UNIDAD SUBTEMAS
TEMAS
Tiempo: 4 hrs. 7.5 Frenos de tambor
Resortes 8.1 Introduccién
8.2 Efecto de la curvatura
8.3 Deformacion de resortes helicoidales
o ) 8.4 Resortes de tension
Objetivo: El alumno sera capaz | g 5 Resortes de compresion
disefar y seleccionar resortes pa 8.6 Disefio de resortes helicoidales
8 las diferentes aplicaciones 8.7 Frecuencia critica de resogéelicoidales
8.8 Cargas de fatiga
Tiempo: 4 hrs.
Engranes 9.1 Esfuerzos en engranes rectos a flexién
Objetivo: El alumno sera capaz ( 9.2 Esfuerzos superficiales en engranes rec
disefiar y seleccionar los engran _ _ . .
9 6ptimos para cada aplicacion 9.3 Resistencia a la fatiga por flexion AGMA
Tiempo: 4 hrs. 9.4 Resistencia a la fatiga superficial AGMA

6. METODOLOGIA DE DESARROLLO DEL CURSO

Queda a eleccién del docente manejar un problema especifico para cada unidad, o bien un solo

problema para todo el curso.

7. SUGERENCIAS DE EVALUACION

e A través de ensayos versados sobre los problemas sugeridos en las unidades y
relacionados con las lecturas de la bibliografia.
e Elaboracién de un reporte sobre un problema




Unidad 1

Lecturas obligatorias:

1.- Robert L. Norton, Disefio de Maquinas, Prentice Hall, Pearson.
2.- Robert L. Mott, Disefio de Elementos de Maquinas, 2° Ed, Prentice Hall.
3. -Spotts M.F., DESIGN OF MACHINE ELEMENTS, Ed. Prentice Hall

4. -Black Paul H. Adams Eugene Jr., MACHINE DESIGN, International Student Edition,
Ed. Mc Graw-Hill

5. -Juvinall, Robert C. FUNDAMENTALS OF MACHINE COMPONENT DESIGN, Wiley
and Sons

Unidad 2

Lecturas obligatorias:

1.- Virgil Moring Faires, Disefio De Elementos de Maquinas, UTEHA, 1990
2.- Guillermo Aguirre Esponda, Disefio de elementos de Maquinas, Trillas, 1990

3.- Robert C. Juvinall, Fundamentos de Disefio para Ingenieria Mecanica, Limusa,
Noriega Editores, 1997

A Tammanmh FAdiirAvA Clhialaiy MIAARA Anm lnamnmiavia MaArlwiaa MaA NuvAas LHIE A0N0N

Unidad 3
Lecturas obligatorias:
1.- Juvinall, Robert C. FUNDAMENTALS OF MACHINE COMPONENT DESIGN, Wiley

and Sons

2.-Aaron D. Deutschman, Walter J. Michels, Charles Wilson, Disefio de Maquinas,
CECSA, 1996

3.- AS. Hall, A.R. Holowenco, H.G. Laughlin, Disefio de Maquinas, Schaum, Mc Graw
Hill, 1990

4.- Guillermo Aguirre Esponda, Disefio de elementos de Maquinas, Trillas, 1990

5.- Joseph Edward Shigley, Disefio en Ingenieria Mecéanica, Mc Graw-Hill, 1990

6.- Robert L. Mott, Disefio de elementos de maguinas, Prentice Hall.




Unidad 4
Lecturas obligatorias:

1.- Robert L. Norton, Disefio de Maquinas, Prentice Hall, Pearson.

2.-Aaron D. Deutschman, Walter J. Michels, Charles Wilson, Disefio de Maquinas, CECSA,
1996

3.- Juvinall, Robert C. FUNDAMENTALS OF MACHINE COMPONENT DESIGN, Wiley and

Sons

Unidad 5
Lecturas obligatorias:

1.- Robert L. Norton, Disefio de Maquinas, Prentice Hall, Pearson.
2.- Joseph Edward Shigley, Disefio en Ingenieria Mecéanica, Mc Graw-Hill, 1990

3.- Aaron D. Deutschman, Walter J. Michels, Charles Wilson, Disefio de Maquinas, CECSA,

1996
A - Tnvinall Rnhart € ELINIDAMENTAI  NE MACHINF COMPONFENT DF<IEN Wilav and

Unidad 6
Lecturas obligatorias:

1.- Robert L. Norton, Disefio de Maquinas, Prentice Hall, Pearson.
2.- Robert L. Mott, Disefio de Elementos de Maquind&® Prentice Hall.
3- Spotts M.F., DESIGN OF MAGHBNEMENTS, Ed. Prentice Hall

4-Black Paul H. Adams Eugene Jr., MACHINE DESIGN, International Student Edition, EeHNIc Gr

Unidad 7
Lecturas obligatorias:

1.- Robert L. Norton, Disefio de Maquinas, Prentice Hall, Pearson.
2.- Robert C. Juvinall, Fundamentos de Disefio para Ingenieria Mecanica, Limusa, Noriega
Editores, 1997

3.- Joseph Edward Shialey, Disefio en Inaenieria Mecanica, Mc Graw-Hill, 1990




Unidad 8
Lecturas obligatorias:

1.- Joseph Edward Shigley, Charles Mischke, Disefio en Ingenieria Mecanica, Mc

Graw Hill,

2.- Robert L. Norton, Disefio de Maquinas, Prentice Hall, Pearson.

3.- Virgil Moring Faires, Disefio De Elementos de Maquinas, UTEHA, 1990

4.- Black Paul H. Adams Eugene Jr., MACHINE DESIGN, International Student Edition,

Ed. Mc Graw-Hill

5.- .- Robert L. Mott, Disefio de elementos de maquinas, Prentice Hall.
6.- V.M. Faires, Disefio de elementos de maquinas, UTEHA.

Unidad 9
Lecturas obligatorias:

1- Robert L. Norton, Disefio de Maquinas, Prentice Hall, Pearson.

2-Joseph Edward Shigley, Charles Mischke, Disefio en Ingenieria Mecéanica, Mc Gi
Hill,

3.- Virgil Moring Faires, Disefio De Elementos de Maquinas, UTEHA, 1990

4- Black Paul H. Adams Eugene Jr., MACHINE DESIGN, International Student Ed

Mc GrawHill

5.- Joseph Edward Shigley, Charles Mischke, Disefio en Ingenieria Mecanica, Mc G
Hill.

9. PRACTICAS PROPUESTAS

Se sugiere que las practicas propuestas sean realizadas por equipos para estar en
concordancia con la finalidad de fomentar la discusion de ideas que plahturso. En este
sentido, se proponen las siguientes practicas por unidad:

Unidad Practica

Ninguna No aplica




10. CATEDRATICO RESSGBLE

¢ MC Daniel Amaro Barrera

2.5 Mapa curricular por linea de investigacion

MAESTRIA EN INGENIERIA MECANICA
(CLAVEMPIM-2005-18)

D D) D) O
- - C = -
PRIVER B SEGUNDO P TERCER B CUARTO |8 <
SEMESTREX SEMESTRE ¢ SEMESTRE [z '| SEMESTREG o
j} PROYECTO I
3 INNOVACION
SEMINARIO
(OBLIGATORIE> ggﬁf&@%glgi SEMINARIO 1| | (OBLIGATRI 13
) ( (OBLIGATORIA A)
) , DISENO
MECANICA ANALISIS Y
DEL MEDIO| 3 | SINTESIS DE MECANICO 21
CONTINUO MECANISMOS
ENSAMBLE Y
FUNDAMENT ) 3
v < DE MECANICADE | CONJUNTO D DISENO
INGENIERIA 6 SOLIDOS MAQUINAS AVANZADO ”
MECANICA

(OBLIGATORI

)




A . METODO DE
< MECANICA DINAMICA DE
MATEMATICA EXPERIMENT/ MAQUINAS ELEMENTO
AVANZADAS 6 6 FINITO 6 24
TESIS 24 | 24
TOTAL 5
18 1 46 | 106
¢ INTEGRIDAD ESTRUCTWRAILcluida en el mapa curricular)
2.6 Actividades programadas
ACTIVIDADES PROGRMS POR PERIODO
Periodo
Actividad 1 periodo 2 periodo 3 periodo 4 periodo
Seminarios 1 1 1 1
Simposios 1 1 1 1
Conferencias 1 1 1 1
Cursos 1 1 1 1
Visitas programadas a 1 1 1 1
empresa

5.-Numero de alumnos matriglados




Cinco alumnos matriculados en el primer semestre y cinco en el tercer semestre

6.-Nucleo académico bésico (deseable con una breve resefia curricular de los participantes)

6.1 INVESIGADORESFROFESORES DE LA INSTITUCION

6.1.1Tiempo Completo

Cedula Horas
Nombre Grado . ) . Pertenece
Especialidad profesional Plaza dedicadas al
completo al SNI
programa
Miguel MAESTRC( Disefio 2384253 |1402E3817( 40 NO
Angel EN 0.0141972
Paredes CIENCIAS
Rueda
Rodolfo MAESTRC( Disefio 2493379 |1402E3817( 40 NO
Veladzquez EN 0.0141787
Mancilla CIENCIAS
Daniel MAESTR( Disefo 2731257 E3813/1411 40 NO
Amaro EN 97
Barrera CIENCIAS
José Solis| DOCTOR| Materiales 4001029 | 14.02E3863 40 CANDIDAT
Romero EN /141033 @]
CIENCI8

6.1.2 Tiempo Parcial

Nombre Grado . Ced_ula Horas Pertenece

Especialidad profesional Plaza dedicadas al
completo al SNI
programa

José MAESTRC Disefio 3281202 | 14.02E370¢ 36 NO
Antonio EN /141119
Navarrete | CIENCIAS 68.14E3521]
Prieto /000065




Alfonso DOCTOR| Materiales 4194876 | 1456E3617( 20 CANDIDAT
Anguiano EN 0.0710014 0]
Garcia CIENCIAS

MAESTR({ Ciencia 3836183 1402 40 NO
Joaquin EN Tecnologia, E3817/0720
Marquez CIENCIAY Sociedad e 465
Vargas Innovacion
6.1.3Investigadores o profesores invitados

Nombre Grado . Ced_ula Empresa / Horas Pertenece
Especialidad profesional L dedicadas al
completo Institucion al SNI
programa

José Israel Ingenieria de

Doctor en .
Betancour L Materiales 2449076

Ciencias UNAM 15 S|
t Reyes
Guillermo

Materiales 136498

Mahuel | Doctor en 15 S|
prrlolagO|t Ciencias
a IPN
Calderén

6.4.- Curriculo Vitae tipo resumen ejecutivo de los ultimos tres afios

Curriculo Vitae

Nombre

Apellido Paterno

Apellido Materno

Miguel Angel

Paredes

Rueda

Edad

Fecha de nacimiento

e-mail




41 aflos

15 de Abril de 1964

miguelangel20@ Starmedia.com

A Formacién académica.

Nombre de la Licenciatura Institucion Periodo Afo de Cédula
titulacion

Ing. Electromecanica I.T. de Tlepantla | 19831987 | 18-Agosta1988 | 1470036

Nombre de la Especializaci6é Institucién Periodo Ao de Cédula
titulacion

Nombre de la Maestria Institucién Periodo | Afo de titulacién| Cédula

M. en C. en Ing. Mecanica| |.T. de Tlalnepantla| 19871989 | 9-Diciembre1994| 2384253

Nombre del Doctorado Institucién Periodo Afio de Cédula
titulacion

Nombre del Posdoctorado Institucién Periodo Ao de Cédula
titulacion

A Experiencia docente.

Asignaturas impartidas Posgrado Institucion Periodo
1.Maquinas y Herramientas I.T. de Tlalnepantla | AgosDic'91
2.Ensamble de Conjuntos y Maquinas| I.T. de Tlalnepantla | FebJun'92,

FebJun'93,
AgosDic 94,
FebJun’95,
AgosDic’98,
FebJun'99,




FebJun'01,
AgosDic’01,
FebJun'03

FebDic "05

3. Resistencia de Mariales Avanzada

I.T. de Tlalnepantla

AgosDic’92,
FebJun'94,
AgosDic 94,
AgosDic’95

4. Mecanica del Medio Continuo

I.T. de Tlalnepantla

FebJun“96,
AgosDic 96,
FebJun'97,
FebJun'98,
FebJun'99,
AgosDic’99,
FebJun’00,
FebJun'01,
FebJun'02,
Agos-Dic 02,
FebJun'03

5. Disefio Mecanico |

I.T. de Tlalnepantla

AgosDic 97

6. Ciencia de los Materiales

[.T. de Tlalnepantla

AgosDic’01

Asignaturas impartidas

Licenciatura

Institucion

Periodo

1. Resistencia de Materiales |

I.T. de Tlalnepantla

Feb-Dic 94,
FebDic 95,

FebJun 96,

2. Introduccion a la Mecanica del Medi
Continuo

I.T. de Tlalnepantla

AgosDic 96,
FebDic 97,

FebDic 98,
Feb 99,
FebDic 00,

FebDic'01,




FebDic 02,
FebDic 03
FebDic’05

3.Manufactura asistida por |.T. de Tlalnepantla | AgosDic "05

computadora

4.

5.

A Experiencia profesional.

Actividad o puesto Institucion o empresa Periodo mes
afio

1.Dibujante FAMEDU, S.A. de C.V. 01-1987
02-1988

2. Director del Area Técnica ROTOMI DE MEXICO S.A. DE C. 01-1991
10-1993

3. Administrador Unico. INSTALACIONES Y SERVICIOS 11- 1993

ELECTROMECANICOS PARMA. 12-1998

4,

5.

A Proyectos de investigacion o de trabajo realizados.

Linea de investigaciol Nombre del proyecto | Monto y fuente de Peiodo Resultad

0 de trabajo financiamiento 0s

Disefio Mecanico Intercambiabilidad $ 30,000.00 11/1995 Tesis de

y Maquinas
Mecanica Analisis Experimental QSNET 07/1999 Tesis de
de un Engrane Recto




Sujetos a Presion.

experimental por el Método de 12/2000 grado
Fotoelasticidad Articulos
A Publicacién de articulos, libros y capitulos, patentes, etc.

Linea de Nombre del articulo / libro / capitulo / patentes Fecha

investigacion 6 de

trabajo

Disefio Mecanico Aplicacion de Vigasfinitas Apoyadas en un Medio Octubre de
Elastico 1998

Mecénica de Andlisis de fisuras presentadas en los ejes de traccion|  Junio de

Materiales los elevadores de pasajeros o carga 2003

Mecanica de Aplicacion de Peliculas Delgadas de Nitdedierro en Octubre de

Materiales el disefio de Recipientes Sometidos a Presion Interna 1999
Reducir el Efecto de Corrosién por Contacto con el
Producto Almacenado

Mecénica de Andlisis del Comportamiento de Peliculas de Nitruro d{ Octubre del

Materiales Hierro en el disedi de Recipientes Sometidos a Presion 2000
Interna

Mecénica de Célculo de Esfuerzos Principales Mediante Tensores, | Noviembre

Materiales Partir de Extensometria Eléctrica (Resistiva). del 2002

Mecanica de Crack Arrest of Contreltl Shot Peening on Fatigue Septiembre

Materiales Damage of High Strenght Aluminium Alloys. del 2003

Disefio Mecanico Desarrollo de un Programa para Calcular Esfuerzos d¢ Agosto del
Torsion en Elementos de Seccién no Circular por el 2001
Método del Elemento Finito.

Disefio Mecanico Disefio de una Camara para Aplicaciones de Alto Vaci Abril de 1999

Mecanica de Modelo Matemético para Célculo de Pérdidas por HE  Junio de

Materiales en la Fabricacion de Cable Metalico. 1993

Disefio Mecanico Estudio Sobre el Disefiy Construccion de Recipientf Mayo de

1991




Disefio Mecanico Transferencia de Calor Aplicada a la Ampacidad Marzo de
Sistemas Eléctricos. 1990
Disefio Mecénico Programa en Computadora AMPCX para el Calcul( Julio de 1990
Capacidad de Conducoiéde Corriente en Sistema
Aéreos y Subterraneos
A Direccién de tesis concluidas.
Nombre de la tesis Nombre del alumno Institucion Programa | Fech
a
Analisis Experimental d({ Herlindo Pérez Mata I. T. Tlalnepantla | M en Ciencias | May
Esfuerzos en un Engrar En Ingenieria | o de
Recto Mecanica 199
8
Intercambiabilidad Mauricio Rene Sanchez| I. T. Tlalnepantla | M en Ciencias | Dicie
Aplicada Al Ensamble d Gonzalez En Ingenieria | mbr
Conjuntos de Maquinas Mecanica e del
200
0
Analisis del Ricardo Sanchez I. T. Tlalnepantla | M en Ciencias | Sept
Comportamiento de Martinez En Ingenieria | iem
Pdiculas Delgadas de Mecanica bre
Nitruro de Hierro en el del
Disefio de Recipientes 200
Sometidos a Presion 0
Interna
Elaboracién y Juan José Martinez I. T. Tlalnepantla | M en Ciencias | Sept
Caracterizacion de Cosgalla En Ingenieria | iem
Peliculas Delgadas de Mecéanica bre
Nitruro de Hierro del
Aplicadas a 200
Intercambiadores de 0
Calor para Reducir el
Efecto de Corrosion
Disefio de Bombas Roberto Gaydn I. T. Tlalnepantla | M en Ciencias | Agos
Centrifugas con Inurrigarro En Ingenieria | to
Intercambiabilidad Mecanica del
200




4
Andlisis Numérico Rafael Rodriguez I. T. Tlalnepantla | M en Ciencias | May
Experimental de Martinez En Ingenied 0
Estabilidad Bidirecciong Mecanica del
de Fractura Bajo 200
Esfuerzos Biaxiales 4

A Premios, distinciones, etc.

Premio, distinciéon o reconocimiento Otorgado por Fecha o Periodo
recibido

A Asociaciones.

Nombre de la asociacion Tipo de membresia Periodo

Firma Fecha

M.C. MIGUEL PAREDES RUEDA 13-Septiembre2005




Curriculo Vitae

Nombre Apellido Paterno Apellido Materno
DANIEL AMARO BARRERA
Edad Fecha de nacimiento e-mail

51 afos 12 DE SEPTIEMBRE DE 1954

damaro_barrera@hotmail.com

A Formacién académica.

Nombre de la Licenciatura Institucion Periodo Afio de Cédula
titulacion
Ing. Electromecanica Instituto Tecnoldgico | 19741980 1994 2224023
de Tlahepantla
Nombre de la Especializaci6é Institucién Periodo Ao de Cédula
titulacion
Nombre de la Maestria Institucién Periodo Afo de Cédula




titulacion

Maestria en Ciencias en Ing.| Instituto Tecnolégico | 19941995 1997 2731257
Mecanica de Tlalnepatla
Nombre del Doctorado Institucion Periodo Afo de Cédula
titulacion
Nombre del Posdoctorado Institucion Periodo Afio de Cédula
titulacion
A Experiencia docente.
Asignaturas impartidas Posgrado Institucion Periodo
1. Disefio Mecanico | Ing. Mecanica | ITTLA 20042
2. Mecanica Experimental Ing. Mecanica | ITTLA 20051
3. Disefio Mecanico Il Ing. Mecanica | ITTLA 20051
4. Matematicas Avanzadas Ing. Mecanica | ITTLA 20051
5
Asignaturas impartidas Licenciatura Institucién Periodo
1. Resistencia de Materiales Electromecanica| ITTLA 20052
2.
3.
A Experiencia profesional.
Actividad o puesto Institucién o empresa Periodo mes
ano
1. Coordinador de Posgrado InstitutoTecnoldgico de 20002005




Tlalnepantla

2. Gerencia de Ingenieria Manufacturas Alfa S.A. de C.V. 19971999

3. Gerencia de Produccion Minibases Alfa S:A. de C:V: 19931997

4. Jefe del Depto. de Ing. de Producto| Mexicana de Autobuses S:A: de C| 19871993

A Proyectos de investigacion o de trabajealizados.

Linea de investigaciol Nombre del proyecto | Monto y fuente de Periodo Resultad

0 de trabajo financiamiento 0s

A Publicacién de articulos, libros y capitulos, patentes, etc.

Linea de investigacion Nombre del articulo / librd capitulo / patentes Fecha

0 de trabajo

Disefio Mecénico Disefio de un prototipo de laboratorio generador de Il Reunién

plasma CVIECR Internacional

(X1 Nacional)
de Ing. Méc.
ITSLP, San
Luis Potosi
SLP Méx.
1996

Mecéanica The eefect of saturation and duplex peegian fatigue Congreso

resistence of the 2004351 aluminnum alloy Internacional

de Metal
Mecanica
2002 I.T. de
Durango,
Dgo. 2002

A Direccién de tesis concluidas.




Nombre de la tesis Nombre del alumno Institucion Programa Fec
ha
G5A4S5S32 RS |lInesEduardo Gallegos | I.T.TLALT. Cd. Convenio Abr
par~a la con,vgrsmn de~ Silva Madero IT.TLAT. de il
se,nal.analoglca a senal cd. Madero 20
eléctrica para ser 04

acoplado a la maquina
universal para pruebas
RS YI GSNAI ¢

A Premios, distinanes, etc.

Premio, distincién o reconocimiento
recibido

Otorgado por

Fecha o Periodo

Jurado Evaluador del 1er. Concurso DGIT
Nacional de Tesis de Postgrado

Nov. De 2004

A Asociaciones.

Nombre de la asociacion

Tipo de membresial

Periodo

Firma

Fecha

M.C. DANIEL AMARO BARRERA

2005

20 de Septiembre de

Curriculum Vitae

Nombre Apellido Paterno

Apellido Materno




Alfonso Anguiano Garcia
Edad Fecha de nacimiento e-mail
42 2 Marzo 1963
A Formacién académica.
Nombre de la Licenciatura Institucion Periodo | Afo de titulacion| Céd
ula
Ingenieria Industrial ITTLA 19871991 |24 Sep 1993 201
394
2
Nombre de la Especializacion Institucién Periodo | Afio de titulacion| Céd
ula
Nombre de la Maestria Institucion Periodo | Afo de titulacion| Céd
ula
Maestria en Ciencias en Ing. M¢ ITTLA 19921994 |17 Ene 1997 273
126
5
Nombre del Doctorado Institucion Peaiodo Afio de titulacion| Céd
ula
Doctorado en Ciencias e Universidad Autbnoma/| 20002002 |19 Mar 2004 419
Ingenieria (Materiales) Metropolitana Azc. 487
6
Nombre del Posdoctorado Institucion Periodo | Afio de titulacion| Céd
ula




A Experiencia docente.

Asignaturas impartidas Posgrado Institucion Periodo
1.Ciencia de Materiales M. C. en Ing Mec|ITTLA 20001
2.Ciencia de Materiales M. C. en Ing Mec|ITTLA 20021
3.Disefio Mecanico | M. C. En Ing. Meq ITTLA 20041
4.Ciencia de Materiales M. C. en Ing Mec | ITTLA 20051
5. Disefio Mecénico |l M. C. en Ing Mec | ITTLA 200511

Asignaturas impartidas Licenciatura Institucion Periodo
1.Resistencia de materiales Ing. Mecanica ITTLA 19951
2.Procesos modernos de manufactura | Ing. Mecéanica ITTLA 2003l
3Procesos Mdernos de Manufactura Ing. Mecanica ITTLA 20031
4. Mecanismos Ing. Mecanica ITTLA 2004
5.Termodindmica Ing. Electromec |ITTLA 2005cv
A Experiencia profesional.

Actividad o puesto Institucion o empresa Periodo mes
afo
1.Programador de subensatels Koblenz Eléctrica, S.A. de C.V. 19921993
A Proyectos de investigacion o de trabajo realizados.
Linea de investigacior Nombre del proyecto | Monto y fuente de Periodo |Resultado
0 de trabajo financiamiento s




Plasmas frios Disefio de una méquing 19921994 Tesis de
generdora de plasma Maestria
frio por microondas

Activacion de H Estudios Cuanticos de 20002002 Tesis de
activacion de kpor Doctorad
cumulos de CuPt. 0

A Publicacién de articulos, libros y capitulos, patentes, etc.

Linea de inverjacion Nombre del articulo / libro / capitulo / patentes Fecha

0 de trabajo

Plasmas frios Modelacion teérica del endurecimiento superficial de | 1993
metales nitrurados con plasma frio de microondas y su
validacién experimental

Plasmas frios Disefio de o prototipo de laboratorio generador de 1996
plasma CVEECR

Plasmas frios Planteamiento matematico de las ecuaciones de flujo | 1997
aplicadas a un mezclador

Disefio Mecéanico Disefio de ranuras en bridas para una camara de alto \ 1997

Disefio Mecanico Disefio de una camara para aplicaciones de alto vacio | 1999

Disefio Mecanico Analisis experimental de esfuerzos en un engrane rect( 1999
por medio del método de fotoelasticidad

Hidrégeno Theoretical study of the interaction of CyRand CuPt 2000
with H,

Hidrégeno Estudios Abnitio de la interaccién de CuBt CuPicon H | 2001

Hidrégeno Ab-initio study of the interaction of CupPand CuPt 2001
clusters with H

Hidrégeno Ab-initio study of the interactions of CuPtith H, 2002

Hidrogeno Estudio akinitio de las interacciones de cumulos de de | 2002
CuPty CyPt, con la molécula de H

Hidrogeno Ab-initio study of the CuRtluster with H interaction 2002

Hidrégeno Ab initio study of the activation of Hby a small cluster of| 2003
CLthz

Hidrégeno Photoreaction of CUS,’D, and’P) with germane 2003




Hidrogeno Theoretical study of the reaction ot Mith a CyPt, 2003
nanocluster
Hidrégeno Theoretical study of the reaction ofMith a nanocluster | 2003
of CuPt
Hidrégeno Theoretical study of thegaction of Hwith a CyPt, 2003
cluster
Hidrogeno AB INITIO STUDY OF THE REACTIGWIOEECULE 2004
WITHACuURt [ | { ¢ 9 wE
Hidrégeno THEORETICAL STUDY OF THE REACT)OWTBFAA 2004
CuPt NANOCLUSTER
Hidrégeno Ab initio study of the reaction of Hvith an AuP¥ cluster | 2005
A Direccién de tesis concluidas.
Nombre de la tesis Nombre del alumno Institucion Programa Fec
ha
Desarrollo de muestras | Juan Gonzéalez Vivanco |ITTLA Licenciatua 200
para soportes de 1
manguera de freno de lg
industria automotriz
Disefio de un equipo Eduardo Vega Vazquez |ITTLA Maestria 200
didactico de laboratorio 5
para refrigeracion y aire
acondicionado
Elaboraciéon de un Eduardo AbidBecerra ITTLA Maestria 200
software para el disefio 5
de recipientes cilindricos
verticales sometidos a
presion interna

A Participacion en eventos como ponente.




Nombre del evento Tipo de participacion Fecha

5 Reunién Nal. De inv. En Ponente Jun 1993
Metalmecénica
1*" Congreso Nal. De Ing. Mec. | Ponente Nov 1996
ANIIM-SNIT
I Reunién Intnal, X¥lal. De Ing Me¢ Ponente Nov 1997
Il Cong. Nal. De Inv. En Ing. Mec.| Ponente Nov 1997
[l Cong. Nal. Ing Mec. Ponente Abril 1999
Primer Simposium Académico Ponente Nov 2000
Institucional
A Premios, distinciones, etc.

Premio, distincién o reconocimientecibido Otorgado por Fecha o

Periodo

Medalla al mérito universitario UAMAZC 2004

A Asociaciones.

Nombre de la asociacion

Tipo de membresia

Periodo

Sociedad Mexicana de Fisica

socio

20032004

Firma

Fecha

DR. ALFONSO ANGUIANO GARCIA

septiembre @& 2005

Curriculo Vitae




Nombre

Apellido Paterno

Apellido Materno

JAQUIN MARQUEZ VARGAS
Edad Fecha de nacimiento e-mail
40 17/ ENERO / 1965 posgrado _ittla@yahoo.com.mx

A Formacion académica.

Nombre de la Licenciatura Institucion Periodo Afio de Cédula
titulacion
INGENIERIA INDUSTRIAI INSTITUTO 19881992 | JUNIO DE 199% 2447133
TECNOLOGICO DH
TLALNEPANTLA
Nombre de la Especializacié Institucién Periodo Afo de Cédua
titulacion
PR
Nombre de la Maestria Institucion Periodo Afo de Cédula
titulacion
MAESTRIA EN CIENCIAS INSTITUTO 19951996 MARZO DE | 32812002
INGENIERIA MECANICA] TECNOLOGICO D¥§ 2000
TLALNEPANTLA
Nombre del Doctorado Institucion Periodo Afo de Cédula
titulacion
Nombre del Post doctorado Institucion Periodo Afio de Cédula

titulacion




A Experiencia docente.

Asignaturas impartidas Posgrado Institucion Periodo

PROPEDEUTICO PROGRAMACION| ING. INSTITUTO ENERQJUNIO

MECANICAL TECNOLOGICO DE DEL 2004

TLALNEPLANTLA

DISENO | ING. MECANIC/ INSTITUTO ENERQUNIO
TECNOLOGICO DE 2005
TLALNEPLANTLA

SEMINARIO DE INVESTIGACION | ING. MECANICA INSTITUTO AGOST@
TECNOLOGICO DE DICIEMBRE
TLALNEPLANTLA | DEL 2005

4,

5.

Asignaturas impartidas Licenciatura Institucion Periodo
DISENO ESTRUCTURADO DE INFORMATICA | INSTITUTO 19992001
ALGORITMOS TECNOLOGICO DF

TLALNEPLANTLA
PROGRAMACION | INFORMATICA | INSTITUTO 20002001
TECNOLOGICO DE
TLALNEPLANTLA
PROGRAMACION ORIENTADA A INFORMATICA | INSTITUTO 20002001
OBJETOS TECNOL@GICO DE
TLALNEPLANTLA
INGENIERIA DE SOFTWARE INFORMATICA | INSTITUTO 20022005
TECNOLOGICO DF
TLALNEPLANTLA
INTELIGENCIA ARTIFICIAL INFORMATICA | UNIVERSIDAD 19881999
ADMINISTRATIV| EMILIO CARDENA
SISTEMAS EXPERTOS INFORMATICA | UNIVERSIDAD 19881999




ADMINISTRATIV, EMILIO CARDENA

A Experiencia profesional.

Actividad o puesto

Institucion o empresa

Periodo mesaino

COORDINADOR DE INFOR

MATICA | UNIVERSIDAD EMILIO CARDEN

19981999

JEFE DE LA DIVISION DE ESTUDIOS

POSGRADO E INVESTIGACION TLALNEPLANTLA

INSTITUTO TECNOLOGICO DE

2002 A LA FECH¢/

A Proyectos de investigacion o de trabajo realizados.

Linea de investigacior, Nombre del proyecto | Monto y fuente de Periodo Resultados

0 de trabajo financiamiento

A Publicacion de articulos, libros y capitulos, patentes, etc.

Linea de investigacion Nombre del articulo / libro / capitulo / patentes Fecha

0 de trabajo

DISENO MECANICO | CRACK ARREST OF CONTROLLED SHOT®EENIN( SEPTIEMBRE
FATIGUE DAMAGE OF HIGH STRENGHT ALUMINIU 2003
ALLOYS.

A Direccion de tesis concluidas.
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file:///D:/mecanica/A36MT03.pdf
file:///D:/mecanica/A36MT03.pdf

Nombre de la tesis | Nombre del alumno Institucién Programa Fecha
DISENO DE INES EDUARDO INSTITUTO MAESTRIAEN | MARZO
TRANSDUCTORES PA| GALLEGOS SILVA| TECNOLOGICO O INGENIERIA DEL
LA CONVERSION DE TLALNEPANTLA | MECANICA 2005
SENAL ANALOGICA A
SENAL ELECTRICA PA
SHR ACOPLADO A LA
MAQUINA UNIVERSAL
PARA PRUEBAS DE
MATERIALES PM50
DISENO E INTEGRACI({ REYES CARINO INSTITUTO INGENIERIA AGOST(
DE ESTRATEGIAS PAFR JESUS TECNOLOGICO O INDUSTRIAL DEL
UN PROCESO MALTEF TLALNEPANTLA 2005
CONTROLADO POR
SSTEMAS
AUTOMATICOS
PROYECTO PARA LA | ERIKA SAL®GN INSTITUTO INGENIERIA AGOST(
IMPLANTACION DE UN ARAIZA TECNOLOGICO O INDUSTRIAL DEL
SISTEMA DE CALIDAD TLALNEPANTLA 2005
1SO 9001:2000 EN UNA
EMPRESA
COMERCIALIZADORA
REFACCIONES
AUTOMOTRICES
DESARROLLAR UN
METODO DE CONTRO
DE LOS DISPOSITIVOS i
MEDICION DE ACUERI JUAN LUIS MEA | INSTITUTO INGENIERIA AGOST(
A LAS NORMAS SODO0 HERNANDEZ TECNOLOGICO O INDUSTRIAL DEL

TLALNEPANTLA 2005

Y QS9000, PARA UNA
EMPRESA DE
COMPONENTES
ELECTRONICOS

A Participacion en eventos como ponente.



Nombre del evento

Tipo de participacion

Fecha

A Premios, distinciones, etc.

Premio, distincion o recwcimiento Otorgado por

recibido

Fecha o Periodo

A Asociaciones.

Nombre de la asociacion

Tipo de membresial Periodo

ACADEMIA NACIONAL DE INGENIERIA INDUSTR SOCIO

2005

Firma

Fecha

JOSE ANTONIO NAVARRETE PRIETO

SEPTIEMBRE DE 2005

Curriculo Vitae

Nombre Apellido Paterno Apellido Materno
Rodolfo Veladzquez Mancilla
Edad Fecha de naciranto e-mail




44 aflos

8 de Abril de 1961

Ittladepi20@hotmail.com

A Formacién académica.

Nombre de la Licenciatura Institucion Periodo Afio de Cédula
titulacion
Ing. Electromecanica con Tecnologico de 1981-1985 1993 1897907
especialidad en Tlalnepantla
Administracion
Nombre de la Especializacié Institucion Periodo Afo de Cédula
titulacion
Nombre de la Maestria Institucion Periodo Afio de Cédula
titulacion
Maestria en Ciencias en Ing.| Tecnoldgico de 1991-1993 1995 2493379
Mecéanica Tlalnepantla
Nombre del Doctorado Institucion Periodo Afo de Cédula
titulacion
Nombre del Posdoctorado Institucion Periodo Afo de Cédula
titulacion
A Experiencia docente.
Asignaturas impartidas Posgrado Institucién Periodo
1.Optimizacion y Métodos Numiéos Ing. Mecanica | Tec. de Tlalnepantlg 94-2, 95
2.Analisis y Sintesis de Mecanismos | Ing. Mecénica | Tec. de Tlalnepantlg 95-2a 20051




3.Dindmica de Maquinas Ing. Mecénica | Tec. de Tlalnepantlg 2001-2a2005
4.Método del Elemento Finito Ing. Mecanica | Tec. deTlalnepantla | 96-2000,02
1
5 Seminario de investigacion Ing. Mecénica | Tec. de Tlalnepantlg 96-2
5.Mecénica de Sélidos Ing. Mecanica | Tec. de Tlalnepantlg 20042
6.Mecanica del Medio Continuo Ing. Mecanica | Tec. de Tlalnepantlg 20042
Asignaturas impartias Licenciatura Institucion Periodo
1.Estadistica Industrial Ing. Mecanica | Tec. de Tlalnepantlg 19941
2.Estadistica | lic. Admoén. Tec. de Tlalnepantlg 19941
3.Métodos Numéricos Ing. Eléctrica Tec. de Tlalnepantlg 19941
4.Matematicas IV Ing. Eléctga Tec. de Tlalnepantlg 19942
5.Mecénica de Fluidos Ing. Mecanica | Tec. de Tlalnepantlg 1996
6.Matematicas | Ing. Industrial Tec. de Tlalnepantlg 2001-2
7. Mecanica de Sdlidos Ing. Mecanica | Tec. de Tlalnepantlg 2001-2
8. Mecanismos Ing. Electromec. | Tec de Tlalnepantla| 95a9#1,04
2
9. Vibraciones Mecanicas. Ing. Mecanica | Tec. de Tlalnepantlg 20042005
10. Fisica lll Ing. Eléctrica Tec. de Tlalnepantlg 94-1,2002
A Experiencia profesional.
Actividad o puesto Institucion o empresa Periodo mes
afio
1. Coordinador de carrera Ing. Tec. de Tlalnepantla 08-97 a 1299
Electromecanica
2. Jefe de la Division de Est. De Posgr Tec. de Tlalnepantla 12-99 a 0400
3. Jefe del Depto de Metdllecanica Tec. de Tlalnepantla 04-00 a 0201
4. Presidente de Academia dPosgrado. Tec. de Tlalnepantla 02-04 a actual
5.







